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RECENZJA
dorobku habilitacyjnego dr. inz. Marcina Suszynskiego
w zwigzku z postepowaniem w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych,
w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

Recenzja zostala opracowana na podstawie umowy o dzieto nr 0600/2023/213
dolgczonej do pisma DIM.075.459.2023 z dnia 27 pazdziernika 2023 roku podpisanego przez
dr. hab. inz. Olafa Ciszaka, prof. PP, Przewodniczacego Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Poznanskiej.

1. Ogélna charakterystyka Kandydata

Dr inz. Marcin Suszynski . ' - W 2005 roku
ukonczyt studia na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania Politechniki Poznariskiej i uzyskat
dyplom magistra inzyniera. W latach 2005 - 2010 byt na tym samym Wydziale stluchaczem
Studium Doktoranckiego w zakresie dyscypliny: budowa i eksploatacja maszyn i uzyskat
$wiadectwo ukoriczenia tych studiow.

W 2011 roku na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania Politechniki Poznanskiej
uzyskal stopiefi doktora nauk technicznych w dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn na
podstawie rozprawy doktorskiej pt.. ,,Modelowanie kolejnosci montazu wyrobu
z zastosowaniem hipergrafu i grafu skierowanego” zrealizowanej pod kierunkiem promotora
prof. dr hab. inz. Jana Zurka. Recenzentami rozprawy byli: prof. dr hab. inz. Jézef Matuszek
oraz prof. dr hab. inz. Maciej Kupczyk.

W latach 2009 — 2019 byl zatrudniony na stanowisku asystenta w Instytucie Technologii
Mechanicznej na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania Politechniki Poznanskiej, a od 2019
roku pracuje w tym Instytucie na stanowisku adiunkta.

2. Ocena osiagni¢cia naukowego

Dr inz. Marcin Suszyiski przedlozyl jako swoje osiggnigcie naukowe cykl
powigzanych tematycznie jedenastu artykuléw opublikowanych w czasopismach naukowych
oraz jednej monografii naukowej. Wymieniony cykl prac zostat zatytutowany: ,,Modelownie
i optymalizacja recznych oraz zrobotyzowamych procesow montaiu ze szczegdlnym
uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci”. Wszystkie publikacje przediozonego cyklu sa
wspbtautorskie, przy czym w dokumentacji wniosku w formie opisowej scharakteryzowano
zakres udziahu Habilitanta w opracowaniu publikacji.

Oceniany cykl powigzanych tematycznie prac naukowych obejmuje nastgpujace
publikacje, w tym monografig:



1. Olaf Ciszak, Marcin Suszyriski, Modelling, Simulation and Optimisation of the Technological Processes of
Assembly, Publishing House of Poznan University of Technology, 2021, 143 s.

2. Marcin Suszyiiski, Artur Meller, Katarzyna Peta, Marek Traczynski, Marcin Butlewski, Frantisek
Klimenda, Application of Neural Networks for Water Meter Body Assembly Process Optimization, Applied
Sciences - 2022, vol. 12, iss. 21, (MEiN: 100, IF: 2,838).

3. Marcin Suszyiiski, Katarzyna Peta, Vit Cernohlavek, Martin Svoboda, Mechanical Assembly Sequence
Determination Using Artificial Neural Networks Based on Selected DFA Rating Factors, Symmetry - 2022,
vol. 14, no. 5, (MEIN: 70, IF: 2,940).

4. Marecin Suszynski, Katarzyna Peta, Assembly Sequence Planning Using Artificial Neural Networks for
Mechanical Parts Based on Selected Criteria, Applied Sciences - 2021, vol. 11, no. 21, (MEiN: 100, IF:
2,838).

5. Marcin Suszyniski, Michat Rogalewicz, Selection of an industrial robot for assembly jobs using multi-
criteria decision making methods, Management and Production Engineering Review - 2020, vol. 11, (MEiN:
70).

6. Marcin Suszynski, Olaf Ciszak, Selection of Assembly Sequence for Manual Assembly Based on DFA
Rating Factors, Advances in Manufacturing II. Volume 2 - Production Engineering and Management, Cham,
Switzerland, Springer International Publishing, 2019, (MEiN: 20).

7. Marcin Suszyiiski, Jakub Wojciechowski, Jan Zurek, No Clamp Robotic Assembly with Use of Point Cloud
Data from Low-Cost Triangulation Scanner, Tehni¢ki Vjesnik - Technical Gazette - 2018, vol. 25, no. 3,
(MEIN: 20, IF: 0,644).

8. Marcin Butlewski , Wiktoria Czernecka, Anna Pajzert, Michalina Radziejewska, Cristina Feniser, Marcin
Suszyniski, Ergonomic criteria in the optimization of assembly processes, Proceedings of the 6 th RMEE2018
- Performance Management or Management Performance - Cluj-Napoca, Romania, Todesco Publishing
House, 2018, (MEIN: 15).

9. Jakub Wojciechowski, Marcin Suszynski, Optical scanner assisted robotic assembly, Assembly Automation,
2017, vol. 37, iss. 4, (MEiN: 25, IF: 1,383).

10. Marcin Suszynski, Jan Zurek, Computer aided assembly sequence generation, Management and Production
Engineering Review, 2015, vol. 6, no. 3, (MEIN: 12).

11. Marcin Suszyiiski, Jan Zurek, Stanistaw Legutko, Modelling of assembly sequences using hypergraph and
directed graph, Technical Gazette, 2014, vol. 21, no. 6, (MEiIN: 20, IF: 0,579).

12. Marcin Suszysiski, Jan Zurek, Robert Cieslak, Matrix recording of assembly unit and assembly sequence,
Advances in Manufacturing Science and Technology - 2013, vol. 37, iss. 2, (MEiN: 6).

Zrealizowane z udzialem Kandydata prace, ktorych wyniki zostaly opisane

w wymienionym cyklu publikacji obejmuja zagadnienia naukowe powigzane z procesem

technologicznym montazu, szczegélnie w kontekscie dziatan zmierzajgcych do poprawy

wydajnosci i efektywnosci tego procesu, co prowadzi do opracowania najlepszej metodyki
realizacji procesu technologicznego montazu, ze wzglgdu na okreslone kryteria w danych
warunkach produkcyjnych.

W konteksécie wymienionej tematyki wskazano, w tym takze w pracach przedtozonego
jako osiggniecie naukowe cyklu publikacji, ze proces montazu nalezy do najbardziej ztozonych
proceséw technologicznych, a przy tym ma znaczacy wptyw na koszty wytwarzania (od 20 do
70% catkowitych kosztéw procesu produkcyjnego) oraz jako$¢ produktu, co uzasadnia
podejmowanie dziatan w zakresie usprawniania tego procesu. Wskazano przy tym na trudnosci
w poszukiwaniu uniwersalnych rozwigzan ze wzgledu na duze zréznicowanie oraz zlozonosé
wyrobdw, co pocigga za soba zlozona strukture modeli procesu montazu o duzej ilodci
informacji, co z kolei powoduje konieczno$¢ analiz wielokryterialnych, w tym
z uwzglednieniem kryteriéw technicznych, ekonomicznych i ergonomicznych. Stad
stwierdzono, ze ,caloksztalt zadah zwiqzanych z procesem montazu nie zostal
i prawdopodobnie w najblizszym czasie nie zostanie, skutecznie rozwigzany za pomocq jednego
modelu”, co nalezy uzna¢ za wilasciwg diagnozg, a przy tym za uzasadnienie podjetych
z zrealizowanych zadan w zakresie tematyki modelowania i optymalizacji procesu montazu, co
stanowi gléwny przedmiot badan opisanych w ocenianym cyklu publikacji.



W kontekscie opisanych w ,,dutoreferacie” i innych dokumentach ocenianego ,, Wniosku™
Kandydata, mozna uzna¢ za prawdziwe i zasadne Jego stwierdzenie, ze ,.gldwnym celem
naukowym realizowanych badan bylo znalezienie i opracowanie najlepszej w danych
warunkach produkcyjnych metodyki realizacji procesu technologicznego montazu rgcznego
oraz zrobotyzowanego”, a przedtozony cykl jednotematycznych publikacji pt.: ,,Modelownie
i optymalizacja recznych oraz zrobotyzowanych procesow montaiu ze siczegdlnym
uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci” odpowiednio definiuje obszar zagadnien, gdzie
mozna zauwazyé Jego osiagniecia naukowe, wazne w kontekscie wymagan w przedmiocie
wniosku o nadanie Kandydatowi stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Habilitant w swoim ,,Autoreferacie” w sposob wystarczajacy i wlasciwy opisat zaréwno
zastosowang metodyke badan oraz zasadnicze wyniki badan teoretycznych i praktycznych, co
zostalo zaprezentowane w publikacjach przedtozonego do oceny cyklu, jako osiggnigcia
naukowego. Scharakteryzowal takze Jego indywidualny udziat w realizacji prezentowanych
badan, przy czym zgodno$¢ zalaczonych o$wiadczen Habilitanta zostala potwierdzona
podpisami wspétautoréw. W zwigzku z takim ksztaltem opisu w niniejszej recenzji pominigto
szczegolowy opis zawartosci wymienionych publikacji, przy czym w dalszej czgséci opisano
najwazniejsze osiggniecia Habilitanta.

Analizujgc zawarto$¢ poszczegélnych publikacji przedlozonego do oceny cyklu
mozna zauwazy¢ w nich istotne osiagni¢cia Kandydata w zakresie rozwoju dyscypliny
naukowej: inzynieria mechaniczna w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, ktéra
wyznacza zakres oceny przedlozonego wniosku w postgpowaniu habilitacyjnym.

Na podstawie analizy zagadnien naukowych przedstawionych w ocenianym cyklu
publikacji, w tym monografii mozna stwierdzi¢, iz Habilitant, dzialajac gléwnie
w zespolach naukowo-badawczych, w tym z Jego dominujacym udzialem, uzyskat szereg
oryginalnych i warto$ciowych wynikéw badan teoretycznych i praktycznych, co pozwolilo
na zaproponowanie metodyki umozliwiajacej racjonalne modelowanie procesu
technologicznego montazu recznego i zrobotyzowanego, w okreslonych warunkach
produkcyjnych. Zatem w takim kontekicie, jako najwazniejsze mozna wymieni¢
nastepujace szczegolowe Jego osiagniecia: '

o opracowanie metodyki montazu z zastosowaniem heurystycznego ustalania kolejnosci
montazu jednostek montazowych oraz racjonalizacji przebiegu samego procesu
recznego izrobotyzowanego w przemysle maszynowym oraz elektromaszynowym
z zastosowaniem:

— sieci neuromowych — na podstawie wybranych kryteriéw: oceny sekwencji
montazowych lub zaczerpnig¢tych z metodyki DFA (Design For Assembly),

— sieci neuronowych oraz wybranych parametréw produkeyjnych wplywajacych na
przebieg procesu,

— wskaznikéw oceny DFA dla montazu r¢cznego oraz rozmytego procesu hierarchii
analitycznej FAHP (Fuzzy Analytic Hierarchy Process),

— wybranych kryteriow ergonomicznych,

— modelowania i optymalizacji proceséw montazu r¢cznego i zrobotyzowanego
z uzyciem programéw symulacyjnych,

— skladowych metod wielokryterialnego wspomagania decyzji do poréwnania
kryteriéw montazowych,



— hipergraféw i graféw skierowanych oraz wybranych macierzy.

® opracowanie oryginalnych algorytméw ustalania dopuszczalnych kolejnosci montazu
jednostek montazowych wraz z ich ocena oraz opracowanie autorskiego programu
komputerowego wspomagajacego te dzialania,

® opracowanie zasad doboru: robotéw montazowych na podstawie wielokryterialnych
metod wspomagania decyzji MCDM (Multi-Criteria Decision Making Methods) oraz
metod pomiaru pracochlonno$ci montazu z zastosowaniem FAHP (Fuzzy Analytic
Hierarchy Proces),

* opracowanie nowatorskiego, zrobotyzowanego systemu planowania i realizacji
montazu zlozonego z czterech podstawowych czg¢Sci umozliwiajacych: rozpoznanie
czgSci  umiejscowionych w sposéb niezorientowany na palecie montazowej,
wygenerowanie zbioru dopuszczalnych sekwencji montazowych ze wzgledu na
ograniczenia natury konstrukcyjnej, ocen¢ tych sekwencji na podstawie przyjetych
Kryteriéw i generowanie instrukeji montazowych dla manipulatora.

Na podkreslenie zasluguje fakt, ze wszystkie wymienione dokonania zostaly
zrealizowane przy zaangazowaniu Habilitanta, w tym w wigkszo$ci jako gléwnego
kreatora tematyki i autora realizowanych badan oraz uzyskiwanych efektéw prac,
aponadto wigkszo$¢ teoretycznych prac badawczych zweryfikowano na wielu
przykladach z praktyki przemyslowej.

Podsumowujac nalezy uznaé opisane osiagniecia naukowe za oryginalny i istotny
wklad wlasny Habilitanta w rozwéj dyscypliny naukowej: inzynieria mechaniczna
w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych.

3. Istotna aktywnos$¢ naukowa

Dorobek publikacyjny dr. inz. Marcina Suszynskiego obejmuje lacznie 45
(czterdziesci pigc) publikacji w czasopismach, w tym po uzyskaniu stopnia doktora nauk
technicznych obejmuje tgcznie 37 (trzydziesci siedem) wspélautorskich prac naukowych,
wtym 11 (jedenascie) wchodzacych w sktad cyklu powigzanych tematycznie artykutdow
naukowych, przedlozonego facznie z jedna monografia jako osiagniecie naukowe.
W czasopismach znajdujgcych si¢ w bazie Journal Citation Reports (JCR) opublikowanych
zostato 11 prac, wszystkie po doktoracie. Ponadto Habilitant jest wspétautorem tacznie 15 (10
po doktoracie) referatow na konferencjach naukowych.

Prace dr. inz. Marcina Suszynskiego o tgcznym wskazniku oddziatywania (impact
Jactor) IF = 29,224 byly cytowane: wg bazy Scopus — 93 razy, a wg bazy Google Scholar - 167.
Indeks Hirscha publikacji Habilitanta wynosi kolejno wg wymienionych baz: 7 i 9. Wedhug
punktacji MEiN suma uzyskanych punktéw wynosi: 1469,

Habilitant uczestniczyl w realizacji projektow badawczych lub rozwojowych,
finansowanych ze srodkéw: Narodowego Centrum Badaf i Rozwoju (2 projekt, kluczowy
personel B+R -1, wykonawca -1), Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwéj (1 projekt,
wykonawca), Programu Operacyjnego Kapital Ludzki (3 projekty, kierownik -1 i wykonawca
-3), Ministerstwo Edukacji i Nauki (1 projekt, wykonawca) oraz byt czlonkiem zespotow
badawczych w projektach finansowanych w ramach subwencji badan statutowych (3)
i wlasnych (4) Politechniki Poznaniskiej oraz w projektach realizowanych na zaméwienie kilku
firm.



Dr. inz. Marcin Suszynski po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych odbyt staz
naukowy w Faculty of Mechanical Engineering of Jan Evangelista Purkyne University in Usti
nad Labem, Czech Republic (5.06.2021r. — 12.09.2021r.) a przed uzyskaniem stopnia odbyt
cztery staze naukowe w ofrodkach zagranicznych: Technical Faculty Rijeka, Croatia
(06.10.2010r. - 30.10.2010r.), North University of Baia Mare, Romania (3.05.2010r. -
30.05.2010r.), Slovak University of Technology, Faculty of Material Sciences and Technology
in Trnava, Slovakia (03.11.2006r. - 29.11.2006r.), Technical University of Cluj Napoca,
Romania (2.05.2006r. - 30.05.2006r.). Efektem stazy byly takze opracowane publikacje,
lacznie w ,,dutoreferacie” wykazano 7, w tym 3 z IF, a dwie kolejne z bazy MEiN. Ponadto
Habilitant po uzyskaniu stopnia doktora posiada w dorobku 3 publikacje zrealizowane z Jego
udzialem i we wspélpracy zjednostkami naukowymi krajowymi tj.: Matopolskg Wyzszg
Szkota Ekonomiczng w Tarnowie oraz Pafstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Koninie.

Podsumowujac opisane w tym punkcie wskazniki dzialalno$ci publikacyjnej,
informacje o Jego uczestnictwie w realizacji projektéw badawczych oraz wspélpracy
z jednostkami naukowymi, w tym zagranicznymi nalezy uznaé, ze istotna aktywnos¢
naukowa dr. inz. Marcina Suszynskiego spelnia w wystarczajacym stopniu wymogi
ustawowe w odniesieniu do osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia doktora
habilitowanego w dyscyplinie: inzynieria mechaniczna w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych.

4. Inna dzialalno$¢ naukowa, dydaktyczna, zawodowa, organizacyjna oraz
wspolpraca migdzynarodowa.

Dr. inz. Marcin Suszynski podejmowal takze inne dzialania we wspdtpracy
z zagranicznymi i krajowymi jednostkami naukowymi, w tym gléwnie w obszarze technologii
montazu z: Université Paris-Saclay, Faculty of Mechanical Engineering of Jan Evangelista
Purkyne University in Usti nad Labem, Uniwersytetem Zielonogérskim, Politechnika
Rzeszowska, Katedra Nauk Technicznych, Akademii Nauk Stosowanych w Koninie oraz
z Wydziatami Inzynierii Zarzadzania oraz Inzynierii Materiatowej i Fizyki Technicznej
Politechniki Poznaniskiej oraz gospodarczymi, w tym organizowal, sprawowal nadzor
irealizowal prace w ramach gospodarki materialowej, inwentaryzacji izlomowania
w Zakladzie Projektowania Technologii oraz projektowat i prowadzil w latach 2007-2014
strone internetowa w tym Zaktladzie.

Ponadto Habilitant odby} praktyki zawodowe w firmie Cut Steel Sieroszewice w Dziale
Planowania i Sterowania Produkcja (1.11.2012r. - 30.04.2013r.) oraz wspdlpracowal
w zakresie realizacji projektow, badan i zlecefi z firmami: Fabryka Armatur Swarz¢dz Sp.
Z 0.0., Norson Sp. z 0.0., Broader Sp. z 0.0., Cut Steel Sp. z 0.0., Kal-Pab Sp. z 0.0., Hochland
Polska Sp. z 0.0., S6wka Racing oraz w zakresie badan przemystowych z firmami: Jafo S.A.,
Famot Sp. z 0.0., Phoenix Contact Sp. z 0.0., a takze w zakresie robotyzacji z firmami: ABB
Sp. z 0.0., Fanuc Polska Sp. z 0.0., Panasonic Poland, Technika Spawalnicza Sp. z 0.0. oraz
w zakresie systemow wizji 3D z firma Keyence International Poland,

Prowadzit takze dziatania promocyjne Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Politechniki
Poznanskiej w ramach cztonkostwa w BCC - Business Centre Club - Loza Wielkopolska oraz
w ramach Regionalnej Izby Gospodarczej w Kaliszu (RIG Kalisz). Ponadto Habilitant
podejmowal takze inne dziatania promocyjne macierzystej Uczelni, w tym w ramach:
prowadzenia i organizacji stoiska Politechniki Poznanskiej na Targach Edukacyjnych
odbywajacych si¢ na terenie Migdzynarodowych Targéw Poznanskich (Poznan, 2023), obstugi
stoisk targowych Politechniki Poznanskiej podczas Hannover Messe (Republika Federalna
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Niemiec, 2010), prowadzenia Centrum Doradztwa i Zglaszania potrzeb na innowacje w ramach
Targéw ITM (Polska, 2008) oraz w wybranych szkolach $rednich wojewddztwa
wielkopolskiego.

Habilitant byl cztonkiem komitetéw naukowych konferencji: ECM International
Conference, Experimental and Calculation Methods, Usti nad Labem, Czech Republic (Sth —
30.09.2021r., 9th — 15 — 17.06.2022r. oraz 10th — 14 — 16.06.2023r.), przy czym w latach 2021
i 2022 wspieral organizacyjnie wymienione konferencje. Ponadto by} czlonkiem komitetu
naukowego konferencji: 7th International Scientific-Technical Conference Manufacturing (16-
19.05.2022r.) i w ramach tej konferencji byl wspotorganizatorem sesji specjalne;j: ,,Ubiquitous
digitization from manufacturing organization perspective” oraz czlonkiem komitetu
organizacyjnego oraz brat udzial w pracach zwigzanych przygotowaniem i obshugg konferencji:
5th International Scientific-Technical Conference Manufacturing (24-26.10.2017r.) oraz
Konferencji Naukowo-Technicznej TPP’09 ,Projektowanie Proceséw Technologicznych”
(Poznat, 19-20.11.2009r.).

Habilitant byl czlonkiem komitetow redakcyjnych: Editorial board member of:
American Journal of Mechanical and Industrial Engineering, New York, USA oraz Guest
Editor: Machines, Special Issue: Advances in Robotic Machining, IF 2.899, Switzerland, a takze
zespolow recenzenckich: Reviewer board member of: Symmerry, IF 2.940, Basel, Switzerland
oraz recenzentem w czasopismach: Applied Sciences, Assembly Automation, Sensors,
Processes, Energies, Technical Gazette, Actuators, Algorithms, Journal of Manufacturing and
Materials Processing, Automotive and Engine Technology, Technologia i Automatyzacja
Montazu. Ponadto byt recenzentem w ramach organizowanych cyklicznie Miedzynarodowych
Konferencji Manufacturing oraz V Ogolnopolskiej Konferencji Naukowo-Techniczne;j:
Potgczenia montazowe — konstrukcja i technologia PM (2019).

Habilitant prowadzil zaj¢cia dydaktyczne na studiach I i II stopnia studiéw
stacjonarnych 1 niestacjonarnych w Politechnice Poznanskiej, 1acznie wramach 14
przedmiotéw, w tym wyklady, zajecia laboratoryjne i ¢wiczenia. Byt promotorem lgcznie 45
prac, w tym prac magisterskich (18) i inzynierskich (27) oraz byt recenzentem 1acznie 29 prac.
Realizowane prace obejmowaly tematyke: montazu, robotyzacji, mechaniki i budowy maszyn,
mechatroniki oraz inzynierii biomedycznej, co $wiadczy o wlasciwym wykorzystaniu Jego
kompetencji naukowych w dyscyplinie inzynierii mechanicznej. Habilitant byl ponadto
promotorem pomocniczym w jednym przewodnie doktorskim oraz opiekunem merytorycznym
i naukowym doktorantow i pracownikéw z Evangelista Purkyne University in Usti nad Labem
w ramach odbytego stazu oraz programu ERASMUS+.

Habilitant byl wspotautorem skryptu pt.: ,.,Podstawy robotyzacji — laboratorium”,
Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2021 oraz uczestniczyl w organizacji zajeé
dydaktycznych i prac w laboratorium robotyzacji, w tym sprawowat opieke i nadzér nad
laboratorium oraz opracowal instrukcje do prowadzonych zajeé laboratoryjnych,
¢wiczeniowych oraz projektowych. Uczestniczyt w budowie trzech zrobotyzowanych
stanowisk dydaktyczno-badawczych oraz kierowat i prowadzit prace w laboratorium
robotyzacji Instytutu Technologii Mechanicznej, Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
Politechniki Poznanskiej. Habilitant opublikowat takze prace w czasopismach i magazynach
branzowych/ popularnonaukowych — w ,,Autorefercie” wymieniono 9 takich prac, gtéwnie
w powigzaniu z zagadnieniem realizacji i poprawy efektywnosci procesu montazu
w odniesieniu do wybranych zespoléw maszynowych.

Habilitant odbyl wiele szkolen, seminariéw, stazy i praktyk, w ,,Autorefercie” opisano
je w dwunastu punktach, przy czym nalezy podkresli¢, ze przyczynily sie one do rozwoju Jego
kompetencji: badawczych, technologicznych oraz dydaktycznych i jezykowych (angielskiego).



Habilitant uzyskal za swe osiggniecia naukowe i inne efekty swej dziatalnosci wiele
nagréd i wyrdznien, ktére szczegélowo zostaly zaprezentowane w ,,Autoreferacie”, a jako
przyktadowe, §wiadczace o ich randze, nalezy wymienié:

— Nagrodg Jubileuszowg Rektora Politechniki Poznanskiej, 2020,

— Nagrod¢ JM Rektora Politechniki Poznanskiej II stopnia za osiggniecia naukowe uzyskane
w roku akademickim 2021,

— Wyrdznienie Rektora Politechniki Poznanskiej za zrealizowang dziatalno$é naukowsg, 2021,

— Best Paper Award, Manufacturing Engineering, session II, The 13th International
Conference on Modern Technologies in Manufacturing, Cluj Napoca, Romania, 2017,

— Podzigkowania: dziekana Wydzialu Budowy Maszyn i Zarzadzania oraz kierownika
Zakladu Inzynierii Produkeji za pelnienie funkcji przewodniczacego sesji oraz za udziat
W przygotowaniu Migdzynarodowej Konferencji Naukowo-Technicznej Manufacturing
2017 oraz

— Podzigkowania dziekana Wydzialu Budowy Maszyn i Zarzadzania za dziatalnosé
organizacyjna i zaangazowanie na rzecz promocji Wydziatu, 2016.

Habilitant jest cztonkiem nastgpujacych organizacji: Polskiego Towarzystwa
Zarzadzania Produkcja (PTZP), oddzial w Poznaniu, BCC - Business Centre Club - Loza
Wielkopolska oraz Regionalnej Izby Gospodarczej w Kaliszu.

Podsumowujac opisane w tym punkcie fakty nalezy oceni¢ laczny dorobek
Habilitanta w zakresie innej aktywnosci, w tym: dydaktycznej, zawodowej,
organizacyjnej oraz wspélpracy z jednostkami naukowymi i gospodarczymi krajowymi
i zagranicznymi jako wypelniajace w wystarczajgcym stopniu wymagania stawiane
osobom wnioskujagcym o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dyscyplinie:
inZynieria mechaniczna w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych.

5. Wniosek koncowy

Na podstawie dokonanej w punktach drugim, trzecim i czwartym mojej oceny,
kolejno dotyczacej: osiggni¢cia naukowego (cyklu powigzanych tematycznie jedenastu
artykuléw opublikowanych w czasopismach naukowych oraz jednej monografii
naukowej), istotnej aktywno$ci naukowej oraz w zakresie innej dzialalnosci naukowej,
dydaktycznej, zawodowej, organizacyjnej oraz wspolpracy miedzynarodowej dr. inz.
Marcina Suszynskiego stwierdzam, Ze oceniony w niniejszej recenzji dorobek Habilitanta
osiggni¢ty po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych dowodzi Jego znacznego
wkiadu do rozwoju dyscypliny naukowej: inzynieria mechaniczna w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych.

Stwierdzam takze, ze Kandydat spelnia w wystarczajagcym stopniu wymagania
okreslone w art. 219 ust. 1 pkt. 2 i 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. - Prawo o szkolnictwie
wyiszym i nauce (Dz. U. z 2022 r., poz. 574 z pézn. zm.).

Popieram jednoznacznie wniosek o nadanie dr.inz. Marcinowi Suszynskiemu
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych

w dyscyplinie inzynieria mechaniczna. > . & —
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