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RECENZJA

osiagniecia naukowego, aktywnosci naukowe;j
oraz dorobku dydaktycznego i organizacyjnego,
w postepowaniu habilitacyjnym dra inz. Marcina Suszynskiego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inZynieria mechaniczna

Podstawa formalng opracowania recenzji sa: pismo Rady Doskonatosci Naukowej Nr
DRKN.Z2.400.104.2023 z dnia 28.09.2023 r., Uchwala Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Poznanskiej Nr 2/11/10/2023 z dnia 18.10.2023 r. oraz pismo Przewodniczacego Rady
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej Nr DIM.075.459.2023 z dnia
27.10.2023 r.

Recenzj¢ wykonano zgodnie z ustawa z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym
i nauce (Dz. U. z 16 marca 2021 r. poz. 478), oznaczang dalej skrotem PSWN, a w szczegdlnosci
art. 219 ww. ustawy PSWN. Uwzgledniono, ze zgodnie z art. 219 PSWN stopien doktora habili-
towanego nadaje sie osobie, ktora:

1. posiada stopien doktora;

2. posiada w dorobku osiagniecia naukowe albo artystyczne, stanowigce znaczny wktad w roz-
woj okreslonej dyscypliny, w tym co najmniej:

a) 1 monografi¢ naukowa wydang przez wydawnictwo, ktore w roku opublikowania monogra-
fii w ostatecznej formie bylo ujete w wykazie sporzadzonym zgodnie z przepisami wydanymi na
podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a, lub

b) 1 cykl powigzanych tematycznie artykutow naukowych opublikowanych w czasopismach
naukowych lub w recenzowanych materiatach z konferencji migedzynarodowych, ktére w roku
opublikowania artykutu w ostatecznej formie byly ujete w wykazie sporzgdzonym zgodnie z prze-
pisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b, lub

c) 1 zrealizowane oryginalne osiagnigcie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne lub arty-
styczne;

3) wykazuje si¢ istotng aktywnoscig naukowa albo artystyczna realizowang w wiecej niz jednej
uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegdlnosci zagraniczne;.

1. Przebieg ksztalcenia i charakterystyka pracy zawodowej Habilitanta

Pan dr inz. Marcin Suszynski uzyskal nizej wymienione tytuly zawodowe i stopnie nauko-
we:

Stopien naukowy 1 tytul zawodowy: magister inzynier

Politechnika Poznanska; Wydzial Budowy Maszyn i Zarzadzania (nastepnie Wydziat Infor-

matyki i Zarzadzania)

Kierunek: zarzadzanie i inzynieria produkcji
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Specjalnosé: ergonomia 1 inZynieria jakosci

Temat pracy magisterskiej: Ocena mozliwosci wdrozenia zintegrowanego systemu zarzqdza-
nia jakosciq w wybranym przedsigbiorstwie ustugowym

Promotor: dr. inz. Matgorzata Wejman

Data uzyskania stopnia naukowego i tytutu zawodowego: 23.06.2005 r.

Stopien naukowy: doktor nauk technicznych

Podmiot nadajacy stopien: Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania, Politechnika Poznanska
Dziedzina: nauki techniczne

Dyscyplina: budowa 1 eksploatacja maszyn

Tytul rozprawy doktorskiej: Modelowanie kolejnosci montazu wyrobu z zastosowaniem
hipergrafu i grafu skierowanego

Promotor: prof. dr hab. inz. Jan Zurek

Data nadania stopnia naukowego: 01.07.2011 r.

W okresie 22.10.2005 r. - 30.09.2010 r. Pan dr inz. Marcin Suszynski byt stuchaczem dzien-
nego na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania, Politechniki Poznanskiej.

Zakres tematyczny: budowa i eksploatacja maszyn

Swiadectwo ukoficzenia Studium Doktoranckiego: nr 25/2010 r. z dnia 20.12.2010 .

Pan dr inz. Marcin Suszynski od poczatku swojej aktywnosci zawodowej po ukonczeniu

studiéw wyzszych pracowat w Politechnice Poznaniskiej. W szczegélnosci wykonywat obowiazki
zawodowe na nastepujacych stanowiskach:

01.10.2009 — 11.01.2019 r. — asystent, Instytut Technologii Mechanicznej, Wydzial Budowy
Maszyn i Zarzadzania, Politechnika Poznanska

12.01.2019 1. — obecnie — adiunkt, Instytut Technologii Mechanicznej, Wydzial Inzynierii
Mechanicznej, Politechnika Poznanska

Dzialalno$¢é badawcza Habilitanta obejmuje zagadnienia montazu elementow maszyn,

recznego 1 zrobotyzowanego, w przemysle maszynowym oraz elektromaszynowym, ze szczegol-
nym uwzglednieniem:

modelowania i symulacji przebiegu procesu technologicznego montazu rgcznego oraz zro-
botyzowanego, z uwzglednieniem wybranych cech montazowych — do tego celu Habilitant
stosuje modele opracowane w dostepnych programach wspomagania prac inzynierskich,
okre$lanych ogolnie skrotem CAX;

zastosowania do modelowania proceséw montazu programéw symulacyjnych oraz sieci
neuronowych a takze hipergrafow i graféw skierowanych oraz macierzowego zapisu struk-
tury konstrukcyjnej jednostki montazowej w postaci macierzy grafu i stanow montazu,
przydatnych zaréwno w modelowaniu, jak i ustalaniu wlasciwej sekwencji montazu czgsci
sktadowych maszyn;

okreslania racjonalnych kolejnosci Iaczenia jednostek montazowych, m.in. z uzyciem me-
tod wielokryterialnego wspomagania decyzji do poréwnania kryteriéw montazowych;

metod oceny i weryfikacji realizowanych procesow technologicznych montazu a takze
tych, ktore zostaly zaprojektowane;

integracji elementéw systemu montazu w ramach elastycznego, zrobotyzowanego systemu
montazu.
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Zagadnienia te mieszczg si¢ w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie in-
Zynieria mechaniczna. Habilitant prowadzi badania naukowe oraz prace wdrozeniowe zardwno
w Politechnice Poznanskiej, jak i w innych uczelniach (na wydziatach technicznych lub technolo-
gicznych wybranych uczelni w Czechach, Stowacji, Rumunii i Chorwacji). Prowadzi takze prace
wdrozeniowe w réznych podmiotach otoczenia spoteczno-gospodarczego, np. w: Fabryce Armatur
Swarzedz, JAFO S.A, Jarocin, Phoenix Contact Sp. z 0.0. Nowy Tomysl, FAMOT Sp. z o.0., Ple-
szew. Wyniki dziatalnosci naukowej Habilitanta przedstawione sg w rdznych publikacjach oraz
wdrozonych rozwigzaniach projektowo-konstrukcyjnych. Habilitant przedstawial wybrane infor-
macje z wykonanych badan takze podczas konferencji naukowych a takze stazy naukowych, co
znalazto potwierdzenie w dotgczonych do dokumentacji wniosku zaswiadczeniach i certyfikatach.

Bioragc pod uwage tematyke studidw wyzszych i pracy dyplomowej oraz tematyke pracy
doktorskiej Habilitanta a takze zrealizowane po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych ba-
dania mozna stwierdzié, ze przez ponad 19 lat Habilitant systematycznie rozwijal wiedzg
w okres§lonym, sp6jnym tematycznie obszarze zagadnien, upowszechniajac ja takze na forum
krajowym i zagranicznym, w formie publikacji naukowych o zasiegu krajowym i mi¢dzyna-
rodowym, wystapienia na konferencjach oraz poprzez aktywnos¢ dydaktyczna.

2. Charakterystyka i ocena gléwnego osiggni¢cia naukowego

Whniosek Habilitanta do Rady Doskonatosci Naukowej (RDN) wskazuje na gtowne osia-
gniecie naukowe pod zbiorcza nazwa: Modelownie i optymalizacja r¢cznych oraz zrobotyzowa-
nych proceséw montazu ze szczegolnym uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci, obejmujace:

e cykl 11 powigzanych tematycznie artykutdow naukowych opublikowanych w czasopismach
naukowych, ktdre w roku ich opublikowania byly ujete w wykazie zgodnym z PSWN art.
267 ust. 2 pkt 2 lit. b.: Kryteria ewaluacji jakosci dziatalnosci naukowey,

e monografi¢ naukowa, ktérej Habilitant jest jednym z dwoch wspdlautorow.

W monografii naukowej pt. Modelling, Simulation and Optimisation of the Technological
Processes of Assembly, ktorej wspdtautorami sg Olaf Ciszak i Marcin Suszynski, wydanej
w 2021 1. przez Wydawnictwo Politechniki Poznariskiej i liczacej ogotem 143 strony, prezentowa-
ne jest kompleksowe podejscie do réznych zagadnien odnoszacych sie¢ do planowania i realizacji
procesow meontazu czesci maszyn, a zwlaszceza efektywnosci tych procesow. Recenzentami mono-
grafii byli dr hab. inz. Arkadiusz Gola, prof. PL, z Katedry Informatyzacji i Robotyzacji Produkcji
Politechniki Lubelskiej oraz dr hab. inz. Piotr Lebkowski, prof. AGH, z Katedry Badan Operacyj-
nych i Technologii Informacyjnych Akademii Gorniczo-Hutniczej im. St. Staszica.

Tematyka badawcza przedstawiona w monografii jest wazna w konteks$cie procesow wytwa-
rzania, stawia szereg pytan, ktére implikujg wiele badan realizowanych przez rézne osrodki ba-
dawcze na calym swiecie. Powstajaca w efekcie prowadzonych badan w tym zakresie wiedza jest
niezwykle cenna z poznawczego punktu widzenia, m.in. ze wzgledu na zastosowanie nowocze-
snych metod modelowania, symulacji i analizy zlozonych proceséw, np. sztucznych sieci neuro-
nowych i elementéw sztucznej inteligencji, jak i dla praktyki przemystowej, gdzie efektywnosé¢
montazu zespoldéw maszyn bezposrednio przekltada sie zardwno na czas wykonania wyrobow jak
i koszty. Dlatego obszar badawczy, ktorym od wielu lat zajmuje si¢ Habilitant jest nadal w pelni
aktualny.

W monografii przedstawiono algorytmy reprezentacji struktury procesu montazu oraz opty-
malizacji tego procesu. Uwzgledniono zaré6wno metody wyznaczania odpowiedniej kolejnosci
poszczegdlnych zadan, jak i aspekty technologiczne, ktére sa zwigzane ze strukturg gniazda mon-
tazowego. Analizujgc strukture monografii mozna wyrézni¢ w niej pie¢ gtoéwnych czgsci meryto-
rycznych. W pierwszej, na ktéra skladajg si¢ rozdzialy 1 1 2, przedstawiono podstawowe zagad-
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nienia montazu. Zawarto tam tez przeglad istniejacych metod optymalizacji procesu montazu,
z uwzglednieniem tworzenia sekwencji operacji montazu oraz aspektow technologicznych odno-
szacych sie do takiego projektowania elementow maszyn, ktére sa dostosowane do efektywnego
montazu, zwlaszcza na stanowiskach montazu zrobotyzowanego.

W czesci drugiej, zawartej w rozdziale 3, przedstawiono reprezentatywne metody graficzne-
go i macierzowego wyznaczania kolejnosci operacji montazu i zilustrowano je na przyktadach,
m.in. z uzyciem programu komputerowego Msassembly.

Kompleksowe ujecie zagadnienia planowania i szeregowania operacji montazu wyraznie
ujawnito si¢ w kolejnej czesci monografii (rozdziat 4), gdzie przedstawiono przyktad modelowa-
nia oraz symulacji procesu montazu centrum obrébezego. Uwzgledniono przy tym kwestie dia-
gnostyki procesu montazu oraz transferu informacji zwigzanej z instrukcjami montazowymi dla
robota oraz montazu recznego, stosujac do symulacji systemu program CitectSCADA.

W przedstawionej w monografii metodyce modelowania i symulacji procesow montazu zo-
staly réwniez uwzglednione (rozdzial 5) waine w kazdym procesie wytwarzania aspekty nieza-
wodnosci stanowisk, stanowigcych elementy sktadowe linii montazu wytwarzanego produktu.
Podstawowym parametrem reprezentujagcym, w okreslonym zakresie, niezawodnos¢ poszezegol-
nych elementéw linii montazowej, uzytym w procesie modelowania i symulacji montazu, jest tutaj
tzw. éredni czas miedzy awariami (ang. Mean Time Between Failures — MTBF). Ten wskaznik jest
powszechnie znany i stosowany w rdznych procesach wytwarzania i eksploatacji. Dlatego uzycie
go w procesach modelowania i symulacji, przedstawionych w monografii, nadaje tej cz¢sci mono-
grafii oprécz poznawczego takze bardzo istotny aspekt aplikacyjny, ze wzgledu na mozliwos¢ za-
stosowania efektow badan naukowych w praktyce. Za cenne nalezy uzna¢ takze wyjasnienie przy-
jetego podejécia na przyktadzie modelowania i symulacji procesu montazu deski rozdzielczej
w samochodzie osobowym.

Poniewaz w szeregu badaniach Habilitanta zagadnienie efektywnosci procesu montazu sta-
nowi wazny aspekt analizy efektow symulacji procesu, naturalnym jest tez kolejny, tj. 6 rozdziat
monografii, poprzedzajacy podsumowanie i wnioski. Przeanalizowano w nim proces montazu
wrzeciona gtéwnego centrum tokarskiego, majac na uwadze zaréwno czas trwania kolejnych ope-
racji montazu, jak i ich kolejnoé¢. Celem przedstawionych analiz bylo uzyskanie mozliwie naj-
wiekszej efektywnosci proceséw montazu.

Podsumowujac, za szczegélnie cenny wklad Autorow monografii w rozwéj dyscypliny
inzynieria mechaniczna uwazam kompleksowe podejscie do modelowania i symulacji proce-
s6w montazu oraz poréwnanie réznych metod planowania sekwencji montazu. Wazne jest
takze zilustrowanie prezentowanego podej$cia na praktycznych przykladach zespolow skla-
dajacych si¢ z réznych cz¢sci skladowych, wymagajacych montazu.

W Autoreferacie, stanowiacym element dokumentacji Wniosku Habilitant pisze, ze Jego
wktad w powstanie monografii polegat na wspélnym opracowaniu jej koncepcji, zatozen i meto-
dyki przedstawionych badan, wspélnym gromadzeniu i opracowaniu materiatéw oraz danych do
wszystkich rozdziatéw, przeprowadzeniu badan, tworzeniu modeli oraz sprawowaniu nadzoru nad
zbieraniem oraz analiza danych. Ponadto podaje, ze wspdlnie napisany manuskrypt byt samodziel-
nie przez Habilitanta dopracowywany na kazdym etapie przygotowania monografii. Oswiadczenie
Wspoétautora, w odréznieniu od innych o$wiadczefi zwigzanych z cyklem 11 powigzanych tema-
tycznie artykuléw naukowych nie zawiera informacji merytorycznych, tylko informacj¢ o 50%
udziale. Wprawdzie w Autoreferacie Habilitant podaje, ze autorska koncepcja elastycznego, zro-
botyzowanego systemu montazowego jest opracowana przez Habilitanta, ale wobec ww. oswiad-
czenia, nalezy zalozyé, ze wszystkie ww. elementy monografii, w tym réwniez i wspomniana kon-
cepcja elastycznego, zrobotyzowanego systemu montazowego powstata w wyniku badan wyko-
nywanych wspélnie, w réwnym stopniu, ze Wspoétautorem.
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Na ¢ykl 11 powiazanych tematycznie artykuléw naukowych opublikowanych w czaso-

pismach naukowych, ktore w roku ich opublikowania byly uj¢te w wykazie zgodnym
z PSWN skladajg si¢ nastepujace publikacje:

L.

Marcin Suszynski, Artur Meller, Katarzyna Peta, Marek Traczynski, Marcin Butlewski,
Frantisek Klimenda, Application of Neural Networks for Water Meter Body Assembly
Process Optimization, Applied Sciences - 2022, vol. 12, iss. 21. (Punktacja MEiN: 100
pkt., IF: 2,838).

Marcin Suszynski, Katarzyna Peta, Vit Cernohlavek, Martin Svoboda, Mechanical As-
sembly Sequence Determination Using Artificial Neural Networks Based on Selected DFA
Rating Factors, Symmetry - 2022, vol. 14, no. 5. (Punktacja MEIN: 70 pkt., IF: 2,940).

Marcin Suszynski, Katarzyna Peta, Assembly Sequence Planning Using Artificial Neural
Networks for Mechanical Parts Based on Selected Criteria, Applied Sciences - 2021, vol.
11, no. 21. (Punktacja MEiN: 100 pkt., IF: 2,838).

Marcin Suszynski, Michat Rogalewicz, Selection of an industrial robot for assembly jobs
using multi-criteria decision making methods, Management and Production Engineering
Review - 2020, vol. 11. (Punktacja MEIN: 70 pkt.).

Marcin Suszynski, Olaf Ciszak, Selection of Assembly Sequence for Manual Assembly
Based on DFA Rating Factors, Advances in Manufacturing II. Volume 2 - Production En-
gineering and Management, Cham, Switzerland, Springer International Publishing, 2019.
(Punktacja MEiN: 20 pkt.).

Marcin Suszynski, Jakub Wojciechowski, Jan Zurek, No Clamp Robotic Assembly with
Use of Point Cloud Data from Low-Cost Triangulation Scanner, Tehni¢ki Vjesnik - Tech-
nical Gazette - 2018, vol. 25, no. 3. (Punktacja MEiN: 20 pkt., IF: 0,644).

Marcin Butlewski, Wiktoria Czernecka, Anna Pajzert, Michalina Radziejewska, Cristina
Feniser, Marcin Suszynski, Ergonomic criteria in the optimization of assembly processes,
Proceedings of the 6 th RMEE2018 - Performance Management or Management Perfor-
mance - Cluj-Napoca, Romania, Todesco Publishing House, 2018. (Punktacja MEiN: 15

pkt.).
Jakub Wojciechowski, Marcin Suszynski, Optical scanner assisted robotic assembly, As-
sembly Automation, 2017, vol. 37, iss. 4. (Punktacja MEiN: 25, IF: 1,383).

Marcin Suszynski, Jan Zurek, Computer aided assembly sequence generation, Management
and Production Engineering Review, 2015, vol. 6, no. 3. (Punktacja MEiN: 12).

10. Marcin Suszynski, Jan Zurek, Stanistaw Legutko, Modelling of assembly sequences using

hypergraph and directed graph, Technical Gazette, 2014, vol. 21, no. 6. (Punktacja MEiN:
20 pkt., IF: 0,579).

11. Marcin Suszynski, Jan Zurek, Robert Cieslak, Matrix recording of assembly unit and as-

sembly sequence, Advances in Manufacturing Science and Technology - 2013, vol. 37, iss.
2. (Punktacja MFEiN: 6 pkt.).

Przedstawiony cykl 11 publikacji, ktore ukazaty si¢ w latach 2013-2022, jest tematycznie

spojny. Glowng osig merytoryczng publikacji jest poszukiwanie odpowiedniej kolejnosci montazu
jednostek montazowych a takze organizacji racjonalnego przebiegu procesu montazu rgcznego
oraz zrobotyzowanego w przemysle maszynowym oraz elektromaszynowym z uwzglednieniem
uzyskania mozliwie najwigkszej osiggalnej efektywnosci procesu montazu. W tym celu autorzy
ww. publikacji wykorzystywali wspolczesnie stosowane narzedzia modelowania i analizy proce-
sOW, m.in.:
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e sieci neuronowe wraz z kryteriami oceny sekwencji montazowych oraz kryteriami wynika-
jacymi z metodyki DFA (ang. Design For Assembly) projektowania czesci, uwzglgdniaja-
cej konieczno$¢ wykonania zgodnego z wymaganiami i mozliwie najbardziej wydajnego
montazu danej czgsci maszyny;

e wybrane kryteria ergonomiczne i parametry procesu wytwarzania wpltywajace na proces
montazu czesci w zespole;

e rozmyty proces hierarchii analitycznej FAHP (ang. Fuzzy Analytic Hierarchy Process)
w budowie modeli decyzyjnych, w celu wyznaczenia wspdtczynnikéw wagowych, ktdre
odwzorowuja stopien waznosci poszczego6lnych kryteriéw, np. zwiagzanych z cechami mon-
tazu recznego;

e wybrane elementy sktadowe metod wielokryterialnego wspomagania decyzji MCDM (ang.
Multi-Criteria Decision Making Methods) do poréwnania kryteriéw montazowych;

e hipergrafy i grafy skierowane a takze wybrane macierze stanéw montazu,

e modelowanie i symulacje proceséw montazu recznego i zrobotyzowanego, zmierzajgc
w strone ich optymalizacji z uzyciem programéw symulacyjnych.

Za oryginalne efekty badan, wnoszgce nows wiedze do dyscypliny inzynieria mechaniczna,
mozna uznaé¢ opracowanie m.in.:

e algorytméw ustalania dopuszczalnych kolejnosci montazu jednostek montazowych oraz ich
oceny zmierzajgcej do poprawy efektywnosei procesu montazu (algorytmy te staty si¢ pod-
stawg do autorskiego programu wspomagajacego modelowanie i symulacj¢ procesu mon-
tazu);

¢ zasad doboru robotéw montazowych na podstawie wielokryterialnych metod wspomagania
decyzji MCDM oraz metod pomiaru pracochtonnosci montazu z zastosowaniem FAHP;

e clastycznego systemu planowania i realizacji zrobotyzowanego montazu obejmujgcego:
o rozpoznanie czesci zlokalizowanych bez narzuconej orientacji na palecie montazowej,
o wyznaczenie zbioru dopuszczalnych sekwencji montazowych uwzgledniajacych ogra-
niczenia konstrukcyjne,
o ocene ww. sekwencji na podstawie przyjetych kryteriow poprawnosci i efektywnosci
procesu montazu,

o wytworzenie i przestanie instrukcji montazowych dla manipulatora realizujacego proces
montazu.

Waznym aspektem badan opisanych w ww. cyklu 11 powigzanych tematycznie artykutow
naukowych jest fakt zilustrowania poprawnosci ich realizacji na praktycznych przyktadach, np.
z przemystu motoryzacyjnego lub produkcji maszyn technologicznych.

Analiza o$wiadczen Habilitanta zawartych w Autoreferaciec oraz o$wiadczen pozostatych
wspotautorow artykutéw z ww. cyklu wskazuje na to, ze w wigkszosci przypadkéw wkiad habili-
tanta w powstanie publikacji polegat na okresleniu zalozen i metodyki prowadzonych badan, wy-
konaniu badan i przeprowadzeniu ich analizy, wyborze kryteriéw lub wskaznikéw oceny, wspot-
tworzeniu modeli i metod rozwigzania zagadnien oraz nadzorze nad zbieraniem oraz walidacja
danych. Ponadto Habilitant napisat manuskrypty artykutéw w catosci lub w czgéci, np. dotyczace]
procesu montazu i robotyzacji lub kryteridw oceny procesu montazu i jego optymalizacji. Przed-
stawil takze napisany przez siebie program wspomagajacy modelowanie i symulacj¢ oraz prze-
prowadzil jego analize wraz z opisem przykfadu dziatania. Biorac pod uwage ww. oswiadczenia
mozna zatem uznaé, ze Habilitant wniost znaczny wklad merytoryczny oraz redakcyjny w powsta-
nie ww. cyklu 11 artykuléw, stanowigcych sktadowa osiagnigcia naukowego, bgdacego podstawa
ubiegania si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego.
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Analizujagc ww. cykl 11 powigzanych tematycznie artykuléw nalezy jednak stwierdzi¢, ze
tylko 3 z nich zostaly opublikowane w czasopismach 1 wspdtczynniku wplywu IF powyzej 2,8.
Czwarty artykul jest opublikowany w czasopismie o wspotczynniku wplywu [F=1,383. Kolejne
dwa artykuly zostaly opublikowane w czasopismach o znacznie mniejszych wspolczynnikach
wptywu, tj. IF = 0,644 oraz IF = 0,579. Pozostale 3 artykuly zostaly opublikowane w czasopi-
smach o zdecydowanie mniejszej rozpoznawalnosci, zas 2 artykuly w monografiach powstatych
w zwigzku z konferencjami naukowo-technicznymi. Udzial wielu wspdtautoréw we wspdlnych
publikacjach naukowych z Habilitantem wskazuje na fakt, ze Habilitant dobrze wspolpracuje
z innymi badaczami, pracujgcymi nad podobnymi zagadnieniami. Z drugiej jednak strony szkoda,
z¢ Habilitant nie moze, niestety, pochwali¢ sie ani jednym artykutem naukowym opublikowanym
w czasopi$mie, ktéry bytby wylacznie Jego autorstwa. Nalezy zalozy¢, ze temu aspektowi publi-
kacji Habilitant bedzie przypisywat wicksza wage w przysztosci. Przemawia za tym fakt, ze wkiad
merytoryczny i redakcyjny Habilitanta w dotychczas opublikowanych w artykutach wspdtautor-
skich mozna oceni¢ na podstawie zamieszczonych w dokumentacji Wniosku o$wiadczen wspolau-
toréw, jako znaczny, w niektoérych przypadkach nawet dominujacy.

Habilitant nie wykazuje we Wniosku (Zatacznik nr 4 Wniosku, Wykaz osiagni¢é, pkt. 1.3)
zrealizowanych oryginalnych osiagnie¢ projektowych, konstrukcyjnych, technologicznych lub
artystycznych, zgodnie art. 219 ust. 1 pkt. 2¢c PSWN.

Podsumowujac gldéwne osiagni¢cie naukowe Pana dr. inz. Marcina Suszynskiego mozna
stwierdzi¢ istotng warto§¢ merytoryczna wykonanych badan naukowych oraz duze ich zna-
czenie aplikacyjne, zwlaszcza jesli uwzgledni si¢ powszechnosé proceséw montazu w prze-
myS$le maszynowym i elektromaszynowym oraz ich istotny wplyw m.in. na wydajno$¢ pro-
dukcji oraz jako$¢ i koszty wytwarzania wyrobéw. Stanowi to o znaczacym wkladzie wyko-
nanych badan w rozwoj dyscypliny inZynieria mechaniczna.

3. Charakterystyka i ocena aktywnosci naukowe;j

Aktywno$¢ naukowa Pana dr. inz. Marcina Suszynskiego, wymieniona w wykazie osiggnieé
naukowych (Zalacznik nr 4. do Wniosku, pkt. IT) po ukonczeniu studidw wyzszych obejmuje:

e 1 monografi¢ wspolautorska, stanowigcg jeden z dwéch elementéw glownego osiagnigcia
naukowego;

e 6 rozdziatbw w monografiach naukowych powstalych w zwigzku z konferencjami nauko-
wo-technicznymi, krajowymi i zagranicznymi, wsrdd ktérych 2 nalezg do cyklu 11 powig-
zanych tematycznie artykutow zgloszonych jako jeden z dwoch elementéw gtéwnego osig-
gnigcia naukowego;

e 39 wspoélautorskich artykutéw naukowych (8 przed uzyskaniem stopnia doktora i 31 po
uzyskaniu stopnia doktora), wsrdd ktérych znajduje si¢ m.in. 9 artykutéw zgtoszonych jako
jeden z dwoch elementow gldéwnego osiagni¢cia naukowego;

e 16 wykazanych w pkt. IT 5 osiggnie¢ projektowych, konstrukcyjnych, technologicznych
niewymienionych w pkt. [.3;

e 15 wstgpien na konferencjach naukowych (5 przed uzyskaniem stopnia doktora i 10 po
uzyskaniu stopnia doktora), w tym 10 migdzynarodowych;

e uczestnictwo w pracach 6 zespotow badawczych realizujacych projekty finansowane
w drodze konkursow krajowych lub zagranicznych, w roli kluczowego cztonka B+R — 1
projekt, kierownika i wykonawcy — 2 projekty, wykonawcy — 3 projekty.

e 5 odbytych stazy naukowych w zagranicznych uczelniach (Jan Evangelista Purkyne
University in Usti nad Labem, Czechy — 1 tydzien, oraz 4 realizowane w ramach programu
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CEEPUS, trwajace minimum 3 tygodnie kazdy — University of Rijeka, Chorwacja, North
University of Baia Mare, Rumunia, Slovak University of Technology, Stowacja, Technical
University of Cluj Napoca, Rumunia);

o 14 recenzji artykutéw do czasopism posiadajacych wspdtczynnik wplywu oraz 5 recenzji
artykutéw do czasopism bez wspblczynnika wptywu 1 2 recenzje publikacji powstatych
w zwiazku z migdzynarodowa konferencja naukowo-techniczng zorganizowang w Polsce.

Poza cyklem 11 powigzanych' tematycznie artykutow, wskazanym jako jeden z dwoch ele-
mentow gléwnego osiagnigcia naukowego zgtoszonego we Wniosku, Habilitant wykazuje dorobek
uzupekniajacy. Charakteryzujac uzupekniajacy dorobek publikacyjny mozna stwierdzi¢, ze sklada
si¢ na niego 5 artykutéw w czasopismach posiadajacych wspotezynnik wplywu IF i 24 artykuly
w czasopismach bez wspolczynnika wptywu oraz 6 rozdzialéw w monografiach powstatych
w zwiazku z konferencjami naukowo-technicznymi, krajowymi i miedzynarodowymi. W plerw-
szej grupie artykutow znajduja si¢ artykuty w wiekszosci poswigcone zagadnieniom robotyki opu-
blikowane w czasopismach Sensors (MEiN: 100 pkt., IF: 3,847) - 3 artykuty, Materials (MEIN:
140 pkt., IF: 3,847) — 1 artykut oraz Symmetry (MEiN: 70 pkt., IF: 2,713) — 1 artykut. Habilitant
jest jednym ze wspbtautorow tych artykutow, przy czym liczba wszystkich wspotautoréw tych
artykutow waha si¢ w nich od 3 do 8. Wéréd 24 artykutéw opublikowanych w czasopismach bez
wspbtczynnika wptywu znajdujg sie¢ m.in. 2 artykuly w czasopi$mie Manufacturing Technology
(MEiIN: 70 pkt.), 9 w czasopiémie Technologia i Automatyzacja Montazu (MEIN: 20 pkt.) oraz
6 w czasopismie Archiwum Technologii Maszyn i Automatyzacji. Liczba wspotautordw w ww. 24
artykutach waha si¢ od 2 do 7. Liczba wspélautorow 6 rozdziatow w monografiach powstalych
w zwiazku z konferencjami naukowo-technicznymi, krajowymi 1 migdzynarodowymi waha si¢ od
2dos.

Habilitant przyczynit si¢ swoimi badaniami jako wspétautor do opracowania 135 referatow,
ktore byly przedstawiane na konferencjach i seminariach naukowo-technicznych. Bylo to 10 kon-
ferencji miedzynarodowych zorganizowanych w Czechach, Polsce i Rumunii, 3 konferencje kra-
jowe i 2 seminaria migdzynarodowe zorganizowane w Polsce. Jeden z referatow, wygloszony
podczas obrad sekeji S1 miedzynarodowe;] konferencji w Cluj-Napoca w Rumunii zostal wyroz-
niony tytutem najlepszego wystgpienia na sekcjl S1 (BEST PAPER award at the S1 Section).

Zgodnie z dokumentacjg Whniosku a w szczegdlnosci podsumowaniem wybranych wskazni-
kéw bibliometrycznych, opracowanym przez Biblioteke Politechniki Poznanskiej, dotyczacym
dorobku naukowego wykazanego w Systemie Informacji Naukowej Politechniki Poznanskiej wy-
kazane tam w dorobku ogotem 34 artykuly w czasopismach naukowych posiadajg laczna punkta-
cje wg MNiSW/MEIN wynoszaca 1279. W tej kategorii jest 11 artykuléw wspotautorstwa Habili-
tanta ze wskaznikiem wptywu (Impact Factor), ktory sumarycznie wynosi 1F=29.224. Artykuly te
posiadaja 840 punktow wg list czasopism MNiSW/MEIN. W dorobku wykazano w ww. Systemie
takze ogdtem 12 rozdziatow w monografiach naukowych lub publikacji konferencyjnych, ktorym
taczne przypisano wg list MNiSW/MEIN liczbe 190 punktow. Wéréd tych publikacji znajduje si¢
5 publikacji indeksowanych w bazie Web of Science i posiadaja one wg list MNiSW/MEIN 75
punktéw. Sumaryczna liczba punktéw wynosi 1469.

Liczba cytowan publikacji wspotautorstwa Habilitanta (z dnia 10.12.2023 r.) wg bazy Web
of Science wynosi 63, bez autocytowan 56, za$ indeks Hirscha H=6. Wedtug bazy Scopus liczba
cytowan publikacji wspotautorstwa Habilitanta wynosi 93, bez autocytowan 75, za$ indeks Hir-
scha H=7.

Dorobek publikacyjny Habilitanta mozna uznaé za wystarczajgcy z punktu widzenia jakosci
i rozpoznawalnosci, za$ pod wzgledem merytorycznym za istotny. Pan dr inz. Marcin Suszynski
publikuje w czasopismach o zasiegu migdzynarodowym oraz w czasopismach krajowych. Zdecy-

dowana wiekszo$¢ publikacji sposrod publikacji najbardzie] liczacych sie w dorobku Habilitanta
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jest wydana w jezyku angielskim, co pozytywnie wplywa na ich rozpoznawalnosé¢ na szerokim
forum miedzynarodowym.

Pan dr inz. Marcin Suszynski zaprezentowat w dokumentacji Wniosku szereg aktywnosci
realizowanych poza swoja macierzysta uczelnia, ktore mozna wymieni¢ w kontekscie art. 219 pkt.
3 ustawy PSWN, ktory wymaga wykazania si¢ przez Habilitanta istotng aktywnoscia naukows
albo artystyczng realizowang w wiecej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultu-
ry, w szczegblnosci zagranicznej. W odniesieniu do tego punktu mozna wymieni¢ w gtéwnej mie-
rze:

e uczestnictwo w pracach 6 zespoldw badawczych realizujacych projekty finansowane
w drodze konkurséw krajowych lub zagranicznych, w roli kluczowego cztonka B+R — 1
projekt, kierownika i wykonawcy — 2 projekty, wykonawcy — 3 projekty.

e 5 odbytych stazy naukowych w zagranicznych uczelniach (Jan Evangelista Purkyne
University in Usti nad Labem, Czechy — 1 tydzien, oraz 4 realizowane w ramach programu
CEEPUS, trwajace minimum 3 tygodnie kazdy — University of Rijeka, Chorwacja, North
University of Baia Mare, Rumunia, Slovak University of Technology, Stowacja, Technical
University of Cluj Napoca, Rumunia), podczas ktorych realizowal m.in. pace badawcze;

e aktywna wspélpraca z otoczeniem spoleczno-gospodarczym, zwlaszcza z firmami przemy-
shu maszynowego, a w tym udzial m.in. w 6 zespolach badawczych realizujacych projekty
inne niz okres$lone w pkt. I1.9 Zatacznika nr 4 do Wniosku na rzecz takich firm jak: Fabry-
ce Armatur Swarzedz, Poznan — Rabowice, JAFO S.A, Jarocin, Phoenix Contact Sp. z 0.0.,
Nowy Tomysl, FAMOT Sp. z 0.0., Pleszew.

Habilitant podaje w pkt. 5.1 Zatacznika do Wniosku — Autoreferat, ze wynikiem dzialalnosci
naukowo-badawczej realizowanej w ramach wspétpracy mig¢dzynarodowej jest 7 publikacji nau-
kowych, sposréd ktorych 3, napisane ze wspotautorami z Polskich i zagranicznych osrodkéw nau-
kowych zostaty opublikowane w czasopi$mie Sensors (punktacja MEIN 100 pkt. , IF=3,847), za$
2 w czasopismie Manufacturing Technology (punktacja MEIN 70 pkt.).

Za godna podkreslenia nalezy uznaé szerokg wspdtprace Pana dr. inz. Marcina Suszynskiego
z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. W tym zakresie Habilitant wykazuje 6 opracowan techno-
logicznych na rzecz firm przemystu maszynowego. Opracowania te dotyczyly gtownie robotyzacji
stanowisk wytwarzania a zwlaszcza montazu. Zgodnie z informacja zawartg w pkt. 111 Zatacznika
nr 4 do Wniosku wspoétpraca Habilitanta z sektorem gospodarczym obejmuje szereg dziatan, tj.:
realizacj¢ projektéw zlecen i promocje uczelni, poprzez szkolenia oraz udzial w targach branzo-
wych. Habilitant wykazuje w Zataczniku nr 4 do Wniosku — Wykaz osiagnie¢ 3 wdrozenia techno-
logiczne oraz 6 ekspertyz lub opracowan wykonanych na zamdwienie instytucji publicznych lub
przedsigbiorcow.

Pan dr inz. Marcin Suszynski jest czlonkiem komitetow redakcyjnych czasopism nauko-
wych, w szczegolnosci:

e Editorial board member of: American Journal of Mechanical and Industrial Engineering,
New York, USA;

e Reviewer board member of: Symmetry, IF 2.940, Basel, Switzerland;

e Guest Editor Machines, Special Issue: Advances in Robotic Machining, IF 2.899, Switzer-
land.

Pan dr inz. Marcin Suszynski jest takze recenzentem artykutéw zglaszanych do czasopism:

Applied Sciences, ISSN 2076-3417, 1F: 2,838
Assembly Automation, ISSN 0144-5154, IF: 1,256
Sensors, ISSN 1424-8220, IF: 3,847
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Processes, ISSN 2227-9717, IF: 3,352

Energies, ISSN 1996-1073, IF: 3,252

Technical Gazette, ISSN 1330-3651, IF: 0,864

Actuators, ISSN 2076-0825, IF: 2,523

Algorithms, ISSN 1999-4893

Journal of Manufacturing and Materials Processing, ISSN 2504-4494
Automotive and Engine Technology, ISSN 2365-5135

Technologia i Automatyzacja Montazu, ISSN 1230-7661.

Ponadto Habilitant bierze udzial w pracach zespoléw eksperckich i konkursowych, wykaza-
nych w pkt. II.6 w Zatgczniku nr 4 do Wniosku. Wykonat 6 ekspertyz i opracowan na zamOwie-
nie przedsiebiorstw, m.in.: INXENIA Diagnostic Toys Visual — Poznafi, 3D Team, Sp. z 0.0., Po-
znan, STER Sp. z 0. 0., Hochland Polska.

Analizujac aktywno$¢é naukowa Pana dr. inz. Marcina Suszynskiego mozna stwierdzi¢,
ze wymieniony w art. 219 pkt. 3 ustawy PSWN warunek wykazania si¢ przez Habilitanta
istotna aktywnos$cia naukowg albo artystyczna realizowana w wigcej niz jednej uczelni, in-
stytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegélnoSci zagranicznej, jest spelniony.

4. Charakterystyka i ocena aktywno$ci dydaktycznej i organizacyjnej

Dorobek dydaktyczny i organizacyjny nie stanowiag w mysl art. 219 pkt. 3 ustawy PSWN
kryterium kwalifikujacego Habilitanta do nadania stopnia doktora habilitowanego. J ednak uzupet-
niajg one obraz, gdyz w wielu przypadkach badania naukowe przekladajg si¢ na dziatalnos¢ dy-
daktyczng, zwigzang z przekazywaniem wiedzy oraz wymagajg odpowiedniego zaangazowania
organizacyjnego, niezbednego np. w procesie przygotowania wnioskow projektowych.

W zakresie aktywnosci dydaktycznej Habilitant podaje nastepujace istotne elementy:

e Promotor pomocniczy w przewodnie doktorskim mgr. inz. Artura Mellera, tytul rozprawy:

Multiobszarowe wsparcie organizacji procesu produkcyjnego z zastosowaniem narzgdzi in-
formatycznych w $redniej wielkosci przedsigbiorstwie metalowym.

e Wspétautor skryptu Podstawy robotyzacji — laboratorium, temat: Obstuga i programowanie
Il robota przemystowego IRB — 140, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan,
2021,

e Organizacja zajeé¢ dydaktycznych i prac w laboratorium robotyzacji; opieka i nadzér nad
laboratorium; opracowanie instrukcji do prowadzonych zajec laboratoryjnych, ¢wiczenio-
wych oraz projektowych.

e Budowa trzech zrobotyzowanych stanowisk dydaktyczno-badawczych.

e Kierowanie i prowadzenie prac w laboratorium robotyzacji Instytutu Technologii Mecha-
nicznej, Wydziatu Inzynierii Mechaniczne;.

o Opiekun merytoryczny i naukowy doktorantéw z Evangelista Purkyne University in Usti
nad Labem, 15.03.21 - 15.04.21.

e Opickun merytoryczny oraz naukowy pracownikéw z uniwersytetu Evangelista Purkyne
University in Usti nad Labem, program ERASMUS+, 06.12.22 - 12.12.22.

e Zajecia dydaktyczne prowadzone na studiach I, 1T stopnia studiow stacjonarnych i niesta-
cjonarnych — 14 przedmiotow.
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Tematyka zaje¢ dydaktycznych prowadzonych przez dr. inz. Marcina Suszynskiego obejmu-
je obszary Jego zainteresowan naukowych i aktywnosci badawczej. Jest ona skupiona wokot za-
gadnien robotyzacji procesow produkcyjnych, zastosowan robotdéw, technologii i organizacji mon-
tazu, modelowania i optymalizacji proceséw montazowych, elastycznych systeméw produkcyj-
nych. Habilitant byl promotorem i recenzentem ponad 70 prac magisterskich i inzynierskich. Te-
matyka tych prac obejmowala zagadnienia montazu, robotyzacji, mechaniki i budowy maszyn,
mechatroniki oraz inzynierii biomedycznej. Profil aktywnosci dydaktycznej Habilitanta jest
typowy dla pracownika badawczo-dydaktycznego wyzszej uczelni i nalezy oceni¢ go w pelni
pozytywnie.

Aktywnos¢ organizacyjna Habilitanta przejawia si¢ m.in. w Jego pracy w komitetach redak-
cyjnych czasopism naukowych oraz komitetach organizacyjnych konferencji naukowych (czlonek
komitetéw naukowych 6 konferencji), dzialaniach promocyjnych na rzecz Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej i Politechniki Poznanskiej, kierowaniu, organizacji i prowadzeniu prac w laborato-
rium robotyzacji Instytutu Technologii Mechanicznej, Wydzialu Inzynierii Mechanicznej, wyko-
naniu 3 zrobotyzowanych stanowisk dydaktyczno-badawczych oraz organizacji, nadzorze i reali-
zacja prac dotyczacych gospodarki materialowej, inwentaryzacji oraz ztomowania w Zaktadzie
Projektowania Technologii.

Pan dr inz. Marcin Suszynski jest cztonkiem Polskiego Towarzystwa Zarzadzania Produkcja
(PTZP), oddziat w Poznaniu, czlonkiem BCC - Business Centre Club - Loza Wielkopolska oraz
cztonkiem Regionalnej Izby Gospodarczej w Kaliszu. Calo§¢ aktywnosci organizacyjnej Habili-
tanta, realizowanej na roznych polach oceniam réwniez w pelni pozytywnie.

Podsumowujac dzialalno$¢ dydaktyczna i organizacyjna Pana dr. inz. Marcina Suszyn-
skiego moge stwierdzié, ze Jego aktywnos$¢ w obu tych obszarach jest na dobrym poziomie.

5. Podsumowanie i wiosek koncowy

Podsumowujgc ocene osiggniecia naukowego oraz dorobku Pana dr. inz. Marcina Suszyn-
skiego stwierdzam, ze:

1. Przedstawione we Wniosku Habilitanta do Rady Doskonatosci Naukowej (RDN) gléwne
osiggniecie naukowe pod zbiorcza nazwa: Modelownie i optymalizacja recznych oraz zro-
botyzowanych procesow montazu ze szczegdlnym uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci,
obejmujgce:

e cykl 11 powigzanych tematycznie artykutéw naukowych opublikowanych w czasopismach
naukowych, ktére w roku ich opublikowania byly uj¢te w wykazie zgodnym z PSWN art.
267 ust. 2 pkt 2 lit. b.: Kryteria ewaluacji jakosci dziatalnosci naukowej,

e monografie naukowa, ktorej Habilitant jest jednym z dwoéch wspdtautorow,

zawiera znaczgcy, oryginalny wkiad w rozwoj dyscypliny inzynieria mechaniczna, zwlaszcza
w odniesieniu do planowania 1 realizacji proceséw montazu czesci maszyn oraz efektywnosci
tych procesow.

2. Habilitant wykazat si¢ istotng aktywno$cig naukowa albo artystyczna realizowang w wigcej
niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegolnosci zagranicznej.

3. Habilitant jest uznanym ekspertem w zakresie swojej aktywnosci badawczej 1 zawodowe]
w kraju i za granica.

Na podstawie oceny gtownego osiagnigcia naukowego Habilitanta oraz oceny Jego aktyw-
nosci naukowej i wspotpracy miedzynarodowej stwierdzam, ze Pan dr inz. Marcin Suszynski spel-
nia warunki do uzyskania stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynie-
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ryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, okreslone w art. 219 ustawy z dnia 20
lipca 2018 1. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 16 marca 2021 r. poz. 478 z pdznie;-
szymi zmianami). W zwigzku z powyzszym wnioskuje o podjgcie dalszej procedury w sprawie
nadania Panu dr. inz. Marcinowi Suszyfiskiemu stopnia naukowego doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Hliasat e
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