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Recenzja

osiggnigcia habilitacyjnego pt. Modelowanie i optymalizacja recznych oraz zrobotyza-
wanych proceséw montaiu ze szczegéinym uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci oraz
osiggnieé naukowych w postepowaniu habilitacyjnym

dr inz. Marcina Suszynskiego

1. Podstawa opracowania recenzji

Podstawg przygotowania recenzji jest pismo Przewodniczgcego Rady Dyscypliny inzynieria
Mechaniczna Politechniki Poznarnskiej dr. hab. in2. Olafa Ciszaka, prof. PP nr DIM.075.459.2023
oraz Uchwata Rady Dyscypliny InZynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej z dnia 18
patdziernika 2023 roku Nr 2/11/10/2023 dotyczgce przygotowania recenzji w postepowaniu w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. in2. Marcinowi Suszynskiemu w dziedzinie
nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Przestana dokumentacja zawiera m.in. wniosek przewodni, kopie dokumenty
potwierdzajagcego posiadanie stopnia doktora nauk technicznych, autoreferat, wykaz
osiggniec naukowych, zatacznik w postaci zbioru publikacji naukowych wchodzacych w skiad
osiggnigcia naukowego, zestaw oswiadczen wspétautorow w publikacjach wieloautorskich
oraz recenzje wydawnicze monografii, ktéra jest jednym z osiggnieé naukowych.

Przy opracowaniu recenzji uwzglednitem wymagania sformutowane w Ustawie z dnia 20 lipca
2018 r. - Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2022 r. poz. 574 7 pozn. zm.}.
Zgodnie z Art. 219 Ustawy stopien doktora habilitowanego nadaje sie osobie, ktdra:
1) posiada stogien doktora;
2) posiada w dorobku osiggniecic naukowe albo artystyczne, stanowigce znaczny wkiad
w rozwdj okreslonej dyscypliny, w tym co najmnijej:
a) 1 monografie naoukowq wydanq przez wydawnictwo, ktdre w roku opubiikowanio
monografii w ostatecznej formie byto ujete w wykazie sporzqdzonym zgodnie z przepisami
wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a, lub
b) 1 cykl powiqzanych tematycznie artykutow naukowych opublikowanych w czasopismach
naukowych lub w recenzowanych materiatach z konferencji miedzynarodowych, ktdre w roku
opublikowania artykuiu w ostatecznej formie byly ujete w wykazie sporzqdzonym zgodnie
z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b, iub
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¢) 1 zredlizowane oryginalne osiggniecie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne fub
artystyczne;

3} wykazuje sie istotng aktywnosciq naukowq albo artystyczng realizowanq w wiecej niz jednej
uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w szczegolnosci zagranicznej.

2. Ogdlna charakterystyka Kandydata,

Drinz. Marcin Suszyriski jest absolwentem Politechniki Poznarskiej, ktérg ukoriczyt w roku
2005 otrzymujac dyplom magistra inzyniera na kierunku zarzadzanie i marketing. W roku 2005
rozpoczgt studia doktoranckie na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania, ktére ukoriczyt
wroky 2010. Podsumowaniem studidw doktoranckich byta rozprawa doktorska pt.
Modelowanie kolejnosci montazu wyrobu z zastosowaniem hipergrafu i grafu skierowanego
przygotowana pod kierunkiem prof. dr hab. inz. Jana Zurka. Na podstawie przedioionej
rozprawy Kandydat uzyskal stopiert doktora nauk technicznych w zakresie budowa
i eksploatacja maszyn nadany Uchwata Rady Wydziatu Budowy Maszyn i Zarzadzania (WBMiZ)
z dnia 1 lipca 2011 roku. W okresie od 1.10.2008 do dnia 11.01.2019 roku Kandydat pracowat
na stanowisku asystenta na WBMiZ a od dnia 12 stycznia 2019 roku do dnia dzisiejszego
pracuje na stanowisku adiunkta w Instytucie Technologii Mechanicznej na Wydziale Inzynierii
Mechanicznej Politechniki Poznanskiej.

Kandydat posiada stopleri doktora czym spelnia pierwszq przestanke art. 219 ust. 1
Ustawy.

3. Ocena osiggniecia naukowego Habilitanta

Kiuczowym warunkiem nadania stopnia doktora habilitowanego jest posiadanie
w dorobku osiggnieé naukowych stanowigcych znaczny wkiad w rozwdj okresionej dyscypliny.

Osiggnieciami habilitacyjnymi zgloszonymi do oceny jest cyki powigzanych tematycznie 11
wspotautorskich prac opublikowanych w latach 2013-2022 oraz jedna wspdiautorska
monografia naukowa opublikowana w roku 2021, ktére Habilitant zfoiyi pod tytutem:
Modelowanie i optymalizacje recznych oraz zrobotyzowanych proceséw montaiu ze
szczegdinym uwzglednieniem ustalania ich kolejnodci. Wszystkie prace opublikowano
w Czasopismach z listy MEIN, natomiast szes¢ z nich posiada wspétczynnik wplywu (IF)
w zakresie od 0,579 do 2,94. Sumaryczny wspoétczynnik wplywu IF publikacji wynosi 11,22.
Wszystkie prace oraz monografia majg charakter wspétautorski, przy czym w dziewieciu z nich,
o numerach H2 do H7 oraz H10 do H12, Kandydat jest pierwszym autorem, co moze swiadczy¢
¢ tym, ze odgrywai on wiodaca role w pracach zespofowych. W oswiadczeniach wspétautoréw
zataczonych w dokumentacji dorobku nie znalaztem liczbowego szacowania wkiadu
wspdtautorow np. w formie procentéw udziatu. Jedynie wspdtautor monografii H1 oszacowat
swoj wkiad na 50%. Natomiast w autoreferacie habilitant przedstawit szczegétowo swoj wkiad
w kaidej z prac cyklu i w monografii. Na podstawie informacji przedstawionych przez
Habilitanta z uwzglednieniem oswiadczert mozna wnioskowad, e Jego wktad byl bardzo
znaczny lub dominujacy we wszystkich pracach.

Na cykl powigzanych tematyczne prac skiadajg sie nastepujace publikacje (zachowano
numeracje zgodng z autoreferatem):
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H2. Marcin Suszyriski, Artur Meller, Katarzyna Peta, Marek Traczynski, Marcin Butlewski,
Frantisek Klimenda, Application of Neural Networks for Water Meter Body Assembly Process
Optimization, Applied Sciences - 2022, vol. 12, iss. 21 (IF: 2,838)

H3. Marcin Suszyriski, Katarzyna Peta, Vit Cernohldvek, Martin Svoboda, Mechanical Assembly
Sequence Determination Using Artificial Neural Networks Based on Selected DFA Rating
Factors, Symmetry - 2022, vol. 14, no. 5 {IF: 2,940}

H4. Marcin Suszynski, Katarzyna Peta, Assembly Sequence Planning Using Artificial Neural
Networks for Mechanical Parts Based on Selected Criteria, Applied Sciences - 2021, vol. 11,
no. 21 {IF: 2,838)

HS. Marcin Suszynski, Michat Rogalewicz, Selection of an industrial robot for assembly jobs
using multi-criteria decision-making methods, Management and Production Engineering
Review - 2020, vol. 11

H6. Marcin Suszynski, Olaf Ciszak, Selection of Assembly Sequence for Manual Assembly Based
on DFA Rating Factors, Advances in Manufacturing 1l. Yolume 2 - Production Engineering and
Management, Cham, Switzerland, Springer International Publishing, 2019.

H7. Marcin Suszynski, Jakub Wojciechowski, Jan Zurek, No Clamp Robotic Assernbly with Use
of Point Cloud Data from Low-Cost Triangulation Scanner, Tehni&ki Vjesnik - Technical Gazette
- 2018, vol. 25, no. 3 {MEIN: 20, IF: 0,644)

H8. Marcin Butlewski , Wiktoria (zernecka, Anna Pajzert, Michalina Radziejewska, Cristina
Feniser, Marcin Suszyriski, Ergonomic criteria in the optimization of assembly processes,
Proceedings of the 6 th RMEE2018 - Performance Management or Management Performance
- Cluj-Napoca, Romania, Todesce Publishing House, 2018.

HS. Jakub Wojciechowski, Marcin Suszyriski, Optical scanner assisted robotic assembly,
Assembly Automation, 2017, vol. 37, iss. 4 {IF: 1,383)

H10. Marcin Suszyniski, Jan Zurek, Computer aided assembly sequence generation,
Management and Production Engineering Review, 2015, vol. 6, no. 3

H11. Marcin Suszyriski, Jan Zurek, Stanistew Legutko, Modelling of assembly sequences using
hypergraph and directed graph, Technical Gazette, 2014, vol. 21, no. 6 {IF: 0,579}

[H12] Marcin Suszyriski, Jan Zurek, Robert Cieélak, Matrix recording of assembly unit and
assembly sequence, Advances in Manufacturing Science and Technology - 2013, vol. 37, iss. 2.

Osiggniecie drugie tworzy monografia:

H1. Modelling, Simulation and Optimisation of the Technological Processes of Assembly, Olaf
Ciszak, Marcin Suszyniski, Poznan, Polska, Publishing House of Poznar University of
Technology, 2021, 143 s,

Tematyka cyklu prac dotyczy badan procesu montaiu - bardzo waznego elementu Srocesu
produkeyjnego wyrobow. Gltéwnym celem naukowym badan prowadzonych przez Habilitanta
jest, zgodnie z autoreferatem, opracowanie metodyki realizacji procesu technologicznego
montazu recznego i zrobotyzowanego w danych warunkach produkcyjnych.

Osiagniecia przedstawione przez Habilitanta mozna przyporzadkowaé tematycznie do
kilku grup. Zagadnienia pierwszej grupy dotyczg zastosowania modelu heurystycznego
ustalania kolejnosci montaiu jednostek montazowych oraz optymalizacji/racionalizacji
procesu montaiu z zastosowaniem metod sztucznych sieci neuronowych. Podstawa s3
wybrane kryteria oceny sekwencji montazowych (praca H4), zaczerpniete z tzw. metody DFA
{ang. Design for Assembly, praca H3)} lub dodatkowo 2 zastosowaniem wybranych parametrow
produkcyjnych wptywajacych na przebieg procesu {publikacja {(H2). Wydaje sie, 2e ta grupa
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prac przedstawia najbardziej wartoéciowe wyniki posréd prezentowanych przez Kandydata.
W szczegolnosci w pracy H2 zespdl autorski przedstawit koncepcje uzyskiwania wybranych
parametrow wyjiciowych montaiu (na przykladzie procesu czesciowego montazu
produkcyjnego korpusu wodomierza i wartosci bicia promieniowego) za pomocg sterowania
samym procesem montazu, z uwzglednieniem parametrow wejsciowych {18 parametrow
montazowych i produkcyjnych w przyktadzie) z zastosowaniem modelu sztucznej sieci
neuronowej. Dobranie skutecznych modeli sieci wymagato analiz wielu wariantéw.
Skutecznos¢ tej metody potwierdzono na drodze analiz teoretycznych oraz bezposrednio w
procesie produkcyjnym. Praca H3, naleigca do tej grupy zagadnien dotyczy takie
zastosowania modelu sztucznej sieci neuronowej, ale na podstawie kryteriow | wskainikow
zaczerpnietych z metodyki DFA do celow estymacji czasu montaiu i porownania sekwencji
montazowych. Sieé neuronowg nauczano stosujgc typowe, znane z pisémiennictwa algorytmy,
a do predykcji czasu wybrano model sieci o najlepszej skutecznosci. Wyniki rozwazan
teoretycznych potwierdzono na rzeczywistym przykiadzie montazu drzwi wozka widlowego.
Uzupelnienie przedstawionych prac stanowi praca H4, w ktorej autorzy przedstawili dzialajacy
na podstawie sieci neuronowych system predykcji czasu montazu, ale z wyborem kryteriow
oceny sekwencji montazowych zaproponowanych przez Habilitanta.

Drugiej grupy zagadnien dotyczg wyniki prac przedstawione przez autoréw w publikacjach
HS, H6, HB8. W pracy HS autorzy przedstawili koncepcje zastosowania metod
wielokryterialnego wspomagania decyzji (analizowano trzy z nich}j do doboru robota
przemysiowego w procesie montazu {parametry techniczne i eksploatacyjne) w elastycznym
stanowisku montazowym. Zastosowano wagowe kryteria oceny. Zagadnieniom wyboru, ale
sekwencji montatowe] dla konkretnych warunkéw produkeyjnych montazu recznego
poswiecona jest praca H6. Zastosowano kryteria oceny metodyki DFA do oceny przejsc
pomiedzy poszczegdinymi stanami montaiu. Celem jest znajdowanie kolejnosci tgczenia
czesci, ktéra zapewnia najwigkszg efektywnos¢ procesu technologicznego montaiu.
W procesie podejmowania decyzji zastosowano metode znang w pismiennictwie pod nazwg
FAHP (ang. Fuzzy Analytic Hierarchy Process). Do tej grupy zagadnien zaliczytbym takze
publikacje H8, w ktorej autorzy przedstawili metodyke wyznaczania najlepszej kolejnesci
montaiu oraz ocene wynikow na podstawie metod analizy ergonomicznej, ktéra ma istotne
znaczenie w eliminacji nadmiernego obcigzenia pracownika przy czynnosciach montazowych,

Do zagadnien trzeciej grupy, dotyczgcej procesu montaiu z rozpoznawaniem elementow
metodami optycznymi, zaliczytbym prace H7 craz H9, w ktorych podigto probe zastosowania
w systemie planowania i realizacji produkcji montaiu bezzaciskowego iub bez
oprzyrzadowania ustalajgcego i preorientacji elementow. W pracy H7 przedstawiono
koncepcje wyposazenia robota w skaner triangulacyjny, ktory stuzy do lokalizacji elementow
w przestrzeni i w konsekwencji pozwala na ograniczenie liczby zaciskow. Dziatanie systemu
przetestowano na przykladzie rzeczywistym montaiu plastikowej obudowy uniwersalnej.
Z kolei w pracy H9 przedstawiono metode zrobotyzowanego montaiu dwoch lub wigcej
jednostek montazowych z zastosowaniem lokalizacji w przestrzeni na podstawie reprezentacii
otoczenia robota otrzymanej z pomiarow skanerem laserowym i z uwzglednieniem modeli
CAD i siatek lub chmur punktow dostarczonych przez operatora.

Dc ostatnie] czwartej grupy zaliczytbym prace H10, H1il i H12, ktdre powigzane s
z zastosowaniem do modelowania procesu montaiu metod grafow skierowanych
i hipergrafow. Koncepcje te Habilitant rozwijat jui w rozprawie doktorskiej. W pracy H10
autorzy przedstawili podstawy zwigzane z opracowanym pregramem komputergwym, ktéry
stanowi implementacje algorytmu wyznaczania kolejnosci montazu jednostek montaiowych,
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dziatajgcego na podstawie powyiszych metod. Praca H11 przedstawia szczegdlowy algorytm
wyznaczania kolejnoéci montaiu czeéci | zespotéw maszyn za pomocg macierzy hipergrafu
i grafu skierowanego, macierzy stanow oraz grafu, ktéry zaimplementowano w programie
komputerowym. Praca H12 stanowi probe analizy macierzowego zapisu grafu oraz hipergrafu
skierowanegoe do wyznaczania kolejnosci montaiu z uwzglednieniem specyfiki jednostki
montazowej. W pracy przedstawiono przykiady reprezentacji grafu z zastosowaniem macierzy
stanow montaiu oraz macierzy grafu.

Uwazam, ze przestawiony do oceny cykl publikacji stanowi spdjna calosc i przedstawia
oryginaine i kompleksowe rozwiazania, szczegdlnie w zakresie heurystycznego ustalania
kolejnosci montaiu jednostek montazowych oraz optymalizacji tego procesu z zastosowaniem
nowaczesnych metod sztucznej inteligenciji (sztuczne sieci neuronowe) i na podstawie roznych
kryteriow. Godne podkredlenia sa prace dotyczace zastosowania algorytmow
wielokryterialnego wspomagania decyzji. Nalezy zauwaiyc, 2e niektore z prac zweryfikowano
w praktycznych zastosowaniach przemystowych. Prace Habilitanta dotycza takie
nowatorskich rozwigzan zrobotyzowanych systeméw planowania i realizacji montazu.
Uwazam, ie stanowig one istotny wklad w rozwdj dyscypliny iniynierii mechanicznej
w zakresie racjonalnego modelowania procesu technologicznego montaiu.

Drugim osiagnieciem przedstawionym do oceny przez Habilitanta jest wspétautorska
{dwdch autoréw) monografia H1. Praca liczy 143 stron. Problematyka wiodaca monografii jest
meodelowanie, symulacja i optymalizacja struktury procesu technologicznego montaiu.
Zawiera ona siedem rozdziatow o roéznym stopniu opolnosci. Dwa pierwsze rozdziaty pracy
zawierajg kolejno omowienie ogolnych koncepcji procesu montazu, przedstawienie miejsca
iznaczenia montazu w procesie produkcji oraz niektdére zagadnienia zwigzane
z projektowaniem procesu montazu. Rozdziat trzeci zawiera omowienie zagadnien zwigzanych
z zastosowaniem teorii grafow (w tym graféw skierowanych i hipergrafow) w procesie
montazu, reprezentacji macierzowej procesu montaiu oraz przyklad zastosowania.
W rozdziale tym oméwiono takie program narzedziowy do projektowanie procesu montazu
przygotowany przez autoréw oraz zagadnienia zwigzane z projektowaniem elastycznych,
zrobotyzowanych systemoéw montazu. Rozdziat ten ulatwia rozumienie metod i algorytmow
prezentowanych przez autordw w cyklu artykuléw oméwionych wezesniej. Kolejne rozdzialy
monografil, od 4 do 6 maja charakter mniej ogdlny. Rozdziat 4 (o objetosci 51 stron) ma
charakter kompleksowy i zawiera szczegétowo omdwiony przykiad modelowania i symulacji
procesu technologicznego montazu centrum obrobczego. Rozdziat 5 zawiera omowienie
2agadnieft 2wigzanych 2 budowa modelu symulacyjnego montazu elementow karoserii
samochodu z uwzglednieniem wplywu zaktécen na proces produkcji okredlonych przez
wskaznik MTBF. Rozdzial 6 poswiecono zagadnieniom oceny efektywnosci technologicznego
procesu montaiu. W szczegbinoséci analizie poddano proces montaiu wrzeciona gldwnego
centrum tokarskiego 2 punktu widzenia czasu trwania oraz kolejnosci poszczegélinych operacji
montazu. Przedstawiono takze przykfad modelowania i symulacji zoptymalizowanego procesu
montaiu.

W mojej ocenie monografia jest wartosciowa pozycja zawierajacy prezentacje
oryginalnych prac badawczych z zakresu badania efektywnosci i racjonalizacji procesu
montaiu, weryfikowanych w zastosowaniach praktycznych. Monografia ma charakter
kompleksowy i dotyczy metod optymalizacji procesow montaiu oraz rozwigzan
przemystowych przedstawionych na tle analizy stanu wiedzy zawierajgcego w szczegalnosci
wartosciowy przeglad istniejgcych rozwigzan.
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W konkluzji stwierdzam, e przedstawiony do oceny cykl publikacji oraz monografia
stanowig wartosciowe osiggnigcia naukowe | wnosza znaczacy widad w rozwéj dyscypliny
inzynieria mechaniczna, wobec czego spetniona jest druga przestanka okreflona w art. 219
ust, 1 Ustawy,

4. Ocena istotnej aktywnosci naukowej Habilitanta

Dorobek publikacyjny Habilitanta liczony (zgodnie z danymi przedstawionymi
w autoreferacie} sumarycznie od zakoriczenia studiéw obejmuje 11 artykutéw indeksowanych
w bazie JCR, przy czym wszystkie prace opublikowano po uzyskaniu stopnia doktora.
Wskazuje to na zwiekszong intensywno$é publikacyjna po uzyskaniu ostatniego awansu
naukowego. Wszystkie artykuly majq charakter wspdtautorski oraz w  wiekszosci
opublikowano je w czasopismach wydawnictwa MDPI. W dorobku znajdujg sie dodatkowo
prace opublikowane w czasopismach nieposiadajacych wspéiczynnika wphtywu w liczbie 25
{wtym 16 po uzyskaniu stopnia doktora), pie¢ rozdziatdéw w monografiach o charakterze
materiatow pokonferencyjnych oraz 15 wystapied konferencyjnych na konferencjach
lokainych i zagranicznych.
Wedtug wykazu osiagniec naukowych, wartosci wskaznikéw biblicmetrycznych wynosza wg
bazy Scopus odpowiednio: indeks Hirscha 7, liczba cytowan 93. Sumaryczny Impact Factor
wszystkich publikacji (zgodny z rokiem opublikowania) wedtug bazy SCOPUS wynosi 29,24
natomiast sumaryczna liczba punktéw MEIN wg punktacji czasopism z 2023 r. wynosi 1469
fw autoreferacie nie znalaziem danych z pominieciem autocytowan oraz pochodzacych z bazy
WoS;. Dorobek ten, w ujeciu statystycznym, jak na obecne standardy dia kandydata do stopniza
doktora habilitowanego, nalezy uznac za doé¢ dobry. Trzeba takie stwierdzi¢, ze dorobek
publikacyjny, zwtaszcza ten najnowszy opublikowany jest w czasopismach o wysokim
wspotczynniku wplywu i najczesciej w wymienionym wyiej wydawnictwie.
Habilitant brat udziat w pracach zespotow badawczych 10 projektdow, w czesci o charakterze
B+R. Warto podkresli¢, ze w dwdch nich byt kierownikiem i wykonawcg. Ponadto Kandydat
brat udzial w pracach zespotéw badawczych w badaniach realizowanych we wspoipracy
z przemystem, w tym w ramach dziatainosci statutowej i z udziatem Zaktadu Projektowania
Technologii. Trudno jednak oceni¢ aspekt naukowy tych prac na podstawie podanych
informacji.

W oparciu o przedstawiong dokumentacje moge uzna¢ catosciowgq aktywno$é naukowa
Habilitanta za istotng, a dorobek publikacyjny (artykuty naukowe i rozdziaty
w monografiach) za wartodciowy pod wzgledem merytorycznym | upowszechniany
w wartosciowych czasopismach zagranicznych. Na uwage zastuguje zwlaszcza intensywny
udzial Kandydata w projektach finansowanych w ramach Programéw Operacyjnych
Inteligentny Rozwdj oraz Kapitat Ludzki.

5. Ocena aktywnosci naukowej w wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub
instytuciji kultury, w szczegéinosci zagranicznej.
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Biorac pod uwage drugi z ustawowych wymogow, czyli wykazanie istotnej aktywnosci
naukowej w wiecej niz jednej uczelni, w szczegblnosci zagranicznej, uwazam, ze warunek ten
jest spetniony. Aktywnos¢ naukowa Habilitanta w wiecej niz jednej jednostce naukowej, w tym
zagranicznej potwierdzona jest m.in. publikacjami, realizowanymi projektami oraz faktem
odbycia stazy w uczelniach zagranicznych. W dokumentacji wniosku umieszczono liste co
najmniej siedmiu publikacji, ktéra powstaty w wyniku dziatalnosci naukowo-badawczej
Habilitanta realizowanej we wspdtpracy miedzynarodowej. Niektére z nich posiadajg wysokie
wartoéci IF. Ponadto w dorobku publikacyjnym habilitanta znajdujg sie publikacje
dokumentujgce wspoiprace z oérodkami naukowymi w kraju. Habilitant wspotpracowat takie
z osrodkami naukowymi zagranicznymi (w Czechach, Rumunii, Chorwacji, Sfowacji) a trakcie
krotkich miesiecznych stazy odbytych w trzech przypadkach w okresie przez ztoieniem pracy
doktorskiej i w jednym (staz trzymiesigczny) w roku 2021. Nalezy podkreslic, ze Habilitant byt
czfonkiem komitetow naukowych konferencji miedzynarodowych organizowanych w Czechach
w latach 2022 i 2023.

Podsumowujac, wspélautorskie publikacje z cztonkami zagranicznych i krajowych
zespotéw, realizowane projekty oraz odbyte staie potwierdzaja, ie trzec/ warunek
okreslony w art. 219 ust. 1 Ustawy, dotyczacy istotnej aktywnosci naukowej na wigcej niz
jednej uczelnl, instytucji naukowej, w szczegéinosci zagranicznej zostat spelniony.

6. Ocena dorobku dydaktycznego, organizacyjnego oraz popuiaryzujacego nauke.

Zgodnie z Ustawg opinia o dzislalnosci dydaktyczne), naukowej i organizacyjnej nie jest
wymagana w ocenie, dostarcza jednak uzupelniajgcych informacji na temat aktywnosci
i dziatalnosci pozanaukowej Habilitanta. W chwili obecnej Habilitant jest pracownikiem
Instytutu  Technologii Mechanicznej Wydziatlu Inzynierii Mechanicznej Pclitechnii
Poznanskiej. Prowadzi wyklady, ¢wiczeniz i laboratoria na studiach stacjonarnych
i niestacjonarnych | i li stopnia m.in. z zakresu robotyki, automatyzacji i robotyzacji procesow
produkcyjnych, przemystowych zastosowar robotdéw, organizacji i technologii montazy,
elastycznych systeméw produkcyjnych. Byt promotorem ponad siedemdziesieciu prac
magisterskich i inzynierskich, jest promotorem pomocniczym w przewodzie doktorskim mgr
inz, Artura Mellera. W ramach dzialalnosci organizacyjnej byt czonkiem komitetow
organizacyjnych konferencji miedzynarodowych i krajowych. lest czlonkiem zespoiu
redakcyjnego czasopisma American Journal of Mechanical and Industrial Engineering,
redagowat wydanie specjalne czasopisma Machines, uczestniczyt w akcjach promocyjnych
Politechniki Poznariskiej w wybranych szkotach srednich, prowadzit Centrum Doradztwa
i Zgtaszania Potrzeb na innowacje w ramach targow iTM, Polska. Jest czionkiem Polskiego
Towarzystwa Z2arzadzania Produkcja, czlonkiem BCC (lLoza Wielkopolskaj, czfonkiem
Regionalnej Izby Gospodarczej w Kaliszu.

Za swoja dzialalno$¢ uzyskiwal nagrody, wyrdinienia i podzigkowania. Nalezy tutaj
wymieni¢ wyrdinienie i nagrode Rektora Politechniki Poznanskiej Il stopnia za dziatalnos¢
naukowg w roku 2021, nagrode za najlepszg prace w sesji na konferencji specjalistyczne]
organizowanej w roku 2017 w Rumunii oraz podzigkowania Dziekana Wydziatu Budowy
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Maszyn i Zarzgdzania za udziat w organizacji konferencji oraz za dziatalno$¢ organizacyjna
i dziatalno$¢ na rzecz promocji Wydziatu.

Podsumowujgc stwierdzam, e dziatalno$¢ dydaktyczna, organizacyjna moie by¢
oceniona pozytywnie.

7. Ocena koricowa

Na podstawie przedstawionej powyiej oceny dorobku dr inz. Marcina Suszynskiego
i odnoszac sig do wymagas formalnych zapisanych w ustawie z dnia 20 lipca 2018 r. - Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce, stwierdzam, ze:

* przedstawione osiggniecie habilitacyjne w postaci cyklu powiazanych tematycznie
artykutéw naukowych oraz monografii naukowej stanowi znaczacy wkiad w rozwéj
dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna,

* calosciowa aktywno$¢ naukowg Habilitanta moie byé uznana za istotna, a dorobek
publikacyjny (artykuly naukowe i rozdzialy w monografiach} za wartosciowy pod
wzgledem merytorycznym,

e warunek istotnej aktywnoéci naukowej na wiecej nit jednej uczelni, instytucji naukowej,
w szczegolnoéci zagranicznej zostat spetniony

W konkluzji popieram wniosek dr ini. Marcina Suszyriskiego o nadanie stopnia naukowego
doktora habilitowanego w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

s

Elektronicznie

Ja n U SZ podpisany przez

Janusz Fraczek

F rqcze k Data: 2023.12.19

09:56:03 +01'00'



