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Recenzja

Recenzja osiagni¢é¢ naukowo-badawczych, dorobku dydaktycznego
i popularyzatorskiego oraz wspolpracy miedzynarodowej Habilitanta w sprawie
wszczetego postepowania habilitacyjnego w obszarze nauk inzynieryjno-technicznych

w dyscyplinie inZynieria mechaniczna Pana dra inz. Marcina Suszynskiego

1. Podstawa opracowania recenzji

Podstawe formalng opracowania recenzji stanowilo pismo Przewodniczicego Rady
Dyscypliny Naukowej Inzynierii Mechanicznej Politechniki Poznanskiej, Pana dr hab. inz.
Olafa Ciszaka, prof. PP, z dnia 27 paZdziernika 2023 r. (znak pisma DIM.075.459.2023),
wystosowane w zwigzku z podjeta uchwatg Nr 2/11/10/2023 Rady Dyscypliny Naukowej
Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej z dnia 18 pazdziemika 2023 r. w sprawie
powolania komisji habilitacyjnej w postegpowaniu w sprawie nadania stopnia doktora
habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie naukowej
inzynieria mechaniczna wszczetym na wniosek Pana dra inz. Marcina Suszynfskiego.

Podstawg opracowania recenzji w postgpowaniu habilitacyjnym Pana dra inz. Marcina
Suszynskiego sg dostarczone dokumenty, w tym:

» autoreferat w jezyku polskim,

> wykaz opublikowanych prac naukowych lub twoérczych prac zawodowych oraz

informacja o osiggnigciach dydaktycznych, wspolpracy z instytucjami naukowymi
i o dzialalnosci popularyzujacej nauke,

> kopie prac stanowigcych osiggniecie naukowe (11 publikacji i 1 monografii

wspolautorskiej) wymienione w cyklu publikacji dotyczacych osiagniecia naukowego,
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» o$wiadczenia wspoétautoréw publikacji z cyklu publikacji dotyczacych osiggnigcia
naukowego,
» kopie dokumentéw poswiadczajacych wybrane osiagnigci naukowe.

2. Podstawowe informacje o kandydacie

Pan dr inz. Marcin Suszynski po ukonczeniu studidw na Politechnice Poznanskiej
w 2005 r. na kierunku Zarzadzanie i Marketing na Wydziale Informatyki i Zarzadzania podjal
dalsza edukacje jako shuchacz dziennego Studium Doktoranckiego na Wydziale Budowy
Maszyn i Zarzadzania Politechniki Poznanskiej. 1 lipca 2011 r. uzyskat stopien doktora nauk
technicznych w dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn na tym samym Wydziale. Temat
rozprawy doktorskiej to: ,Modelowanie kolejnosci montazu wyrobu z zastosowaniem
hipergrafu i grafu skierowanego”. Promotorem pracy byt prof. dr hab. inz. Jan Zurek,
a recenzentami prof. dr hab. inz. Maciej Kupczyk oraz prof. dr hab. inz. Jézef Matuszek.
Od 2009 Habilitant zatrudniony byl na stanowisku asystenta w Instytucie Technologii
Mechanicznej na Wydziale Budowy Maszyn i Zarzadzania Politechniki Poznanskiej. W roku
2019 zostaje zatrudniony na stanowisku adiunkta w tym samym Instytucie, pracujgc na
danym stanowisku do dnia skladania wniosku. W czasie pracy zawodowej na uczelni
Habilitant aktywnie uczestniczyt w konferencjach naukowych, w szkoleniach podnoszacych
kwalifikacje oraz w krajowych projektach badawczych, realizowanych zaréwno przy
wsparciu §rodkéw pochodzacych z Unii Europejskiej, jak i jednostek krajowych.

3. Ocena osiagni¢cia naukowego

Osiggniecie naukowe Pana dra inz. Marcina Suszynskiego stanowi cykl publikacji
(dokladnie jedna wspotautorska monografia i jedenascie artykutéw naukowych) powigzanych
tematycznie pod tytulem ,,Modelowanie i optymalizacja r¢cznych oraz zrobotyzowanych
procesdw montazu ze szczegdlnym uwzglednieniem ustalania ich kolejnosci™

v" Monografia naukowa:

[1] Olaf Ciszak, Marcin Suszynski: Modelling, Simulation and Optimisation of the
Technological Processes of Assembly, Poznan, Polska, Publishing House of Poznan
University of Technology, 2021, 143 s.

v" Artykuly naukowe:

[1] Marcin Suszynski, Artur Meller, Katarzyna Peta, Marek Traczynski, Marcin Butlewski,
Frantisek Klimenda: Application of Neural Networks for Water Meter Body Assembly
Process Optimization, Applied Sciences - 2022, vol. 12, iss. 21.

[2] Marcin Suszyiski, Katarzyna Peta, Vit Cernohlavek, Martin Svoboda: Mechanical
Assembly Sequence Determination Using Artificial Neural Networks Based on Selected
DFA Rating Factors, Symmetry - 2022, vol. 14, no. 5.

[3] Marcin Suszynski, Katarzyna Peta: Assembly Sequence Planning Using Artificial Neural
Networks for Mechanical Parts Based on Selected Criteria, Applied Sciences - 2021, vol.
11, no. 21.
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[4] Marcin Suszynski, Michat Rogalewicz: Selection of an industrial robot for assembly jobs
using multi-criteria decision making methods, Management and Production Engineering
Review - 2020, vol. 11.

[5] Marcin Suszynski, Olaf Ciszak: Selection of Assembly Sequence for Manual Assembly
Based on DFA Rating Factors, Advances in Manufacturing II. Volume 2 - Production
Engineering and Management, Cham, Switzerland, Springer International Publishing,
2019.

[6] Marcin Suszynski, Jakub Wojciechowski, Jan Zurek: No Clamp Robotic Assembly with
Use of Point Cloud Data from Low-Cost Triangulation Scanner, Tehnicki Vjesnik -
Technical Gazette - 2018, vol. 25, no. 3.

[7] Marcin Butlewski , Wiktoria Czernecka, Anna Pajzert, Michalina Radziejewska, Cristina
Feniser, Marcin Suszyfski: Ergonomic criteria in the optimization of assembly
processes, Proceedings of the 6 th RMEE2018 - Performance Management or
Management Performance - Cluj-Napoca, Romania, Todesco Publishing House, 2018.

[8] Jakub Wojciechowski, Marcin Suszynski: Optical scanner assisted robotic assembly,
Assembly Automation, 2017, vol. 37, iss. 4.

[9] Marcin Suszynski, Jan Zurek: Computer aided assembly sequence generation,
Management and Production Engineering Review, 2015, vol. 6, no. 3..

[10] Marcin Suszynski, Jan Zurek, Stanistaw Legutko: Modelling of assembly sequences
using hypergraph and directed graph, Technical Gazette, 2014, vol. 21, no. 6.

[11] Marcin Suszynski, Jan Zurek, Robert Cieslak: Matrix recording of assembly unit and
assembly sequence, Advances in Manufacturing Science and Technology - 2013, vol. 37,
iss. 2.

Podsumowujac osiagni¢cie naukowe w ujeciu iloSciowym nalezy zauwazy¢, iz szes¢
publikacji z osiagni¢cia naukowego znajduje si¢ na liScie A Ministerstwa Nauki 1 Szkolnictwa
Wyzszego (publikacja w JCR). Autor wykazal spdjnie dane o swoich zadaniach
w publikacjach nalezgcych do cyklu, gdzie niestety w zadnej z prac nie jest samodzielnym
Autorem publikacji. Wkiad wlasny w poszczegdlne prace wspolautorskie jest precyzyjnie
opisany w zalaczniku nr 3, uwypuklajac aspekty wkladu merytorycznego Habilitanta w prace.
W osiggnieciu naukowym na uznanie zastuguje monografia, ktéra Habilitant opublikowal we
wspotautorstwie pt. ,Modelling, simulation and optimisation of the technological processes of
assembly”. Pozycja ta pozwolila na usystematyzowanie wiedzy na temat: ,Modelowanie
kolejnoéci montazu wyrobu z zastosowaniem hipergrafu i grafu skierowanego”, a zgodnie
z przedstawionymi informacjami wklad Habilitanta w powstanie dziela wynosi 50%. Jest to
niewatpliwa mocna strona w ocenie dorobku naukowego, zwlaszcza w kontekscie tego,
iz w ostatnim czasie wielu habilitantéw rezygnuje z napisania autorskiej monografii.
Trzy publikacje naukowe zostaty umieszczone w czasopismach z IF powyzej 2,5, w ktorych
Habilitant jest pierwszym Autorem z najwigkszym wkladem merytorycznym w powstawanie
prac naukowych. Nalezy doceni¢ i podkresli¢ ten fakt w ocenie calosci dorobku naukowego
Pana dra inz. Marcina Suszyfiskiego. W mojej ocenie najwazniejsze dziela w osiagnigciu
naukowym Habilitanta to monografia i ww. trzy artykuly, ktére zostaly opublikowane
w czasopismie Applied Sciences oraz Symmetry. Podsumowujac na dorobek naukowy
Habilitanta sklada si¢ pie¢ publikacji z listy B MNiSW, szes¢ publikacji z Journal Citation
Reports oraz wspoétautorska monografia.

Problematyka badawcza podjeta przez Habilitanta dotyczy obszaru modelowania
i symulacji proceséw technologicznych montazu (PTM) ze szczegélnym uwzglgdnieniem
zagadnien zwigzanych z ustalaniem kolejnosci montazu rgcznego oraz zrobotyzowanego
jednostek montazowych dla wyrobéw przemyshu maszynowego i elektromaszynowego.
Jest to tematyka niezwykle istotna, nie tylko z punktu widzenia naukowego, lecz takze
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przemystowego. Analiza ta koncentruje si¢ na wyznaczeniu kolejnosci operacji
montazowych, uwzgledniajac rézne elementy produkcji, takie jak typy komponentéw, ich
wymagania montazowe, a takze specyfike technologiczng poszczegélnych proceséw. Celem
jest wowczas stworzenie efektywnego modelu, ktory umozliwi zoptymalizowanie sekwencji
montazu zaréwno dla recznych pracownikow, jak 1 zautomatyzowanych systemow
montazowych. W obszarze przemystu maszynowego i elektromaszynowego, gdzie produkty
czesto posiadajg zlozone struktury ispecyficzne wymagania montazowe, istotne jest
zrozumienie i odpowiednie dopasowanie procesow montazu do kazdego indywidualnego
wyrobu. Modele i symulacje pozwalaja na wnikliwe przeanalizowanie réznorodnych
scenariuszy montazowych, co umozliwia wyboér optymalnej strategii montazu dla
konkretnych produktéw i warunkéw produkcyjnych. Za zasadne uwazam prowadzenie badan
naukowych w kierunku podjetym przez Pana dra inz. Marcina Suszynskiego. Wymienione
wyzej okolicznosci potwierdzajg trafno$¢ isensowno§¢ wyboru tematyki badawczej.
Uzasadnieniem wspomnianej trafno$ci wyboru jest nie tylko sam fakt usytuowania pracy na
szerszym tle ogolnoswiatowych badan naukowych, ale réwniez to, Zze podejmowana
w rozprawie habilitacyjnej tematyka rokuje nadzieje epistemologiczne oraz duza nadziej¢ na
uzyskanie waloréw utylitarnych. Tytut calego cyklu publikacji ,,Modelownie i optymalizacja
recznych oraz zrobotyzowanych procesow montazu ze szczegélnym uwzglednieniem
ustalania ich kolejno$ci” moim zdaniem zostal dobrany w sposéb odpowiedni i oddaje
najwazniejsze problemy naukowe, ktorymi zajat si¢ Habilitant.

Za cel naukowy prowadzonych badaf wlasnych Habilitant wskazal znalezienie
i opracowanie najlepszej w danych warunkach produkcyjnych metodyki realizacji procesu
technologicznego montazu recznego oraz zrobotyzowanego. Niezrozumialym i niefortunnym
stwierdzeniem jest uzycic w celu naukowym stéw ,opracowanie najlepszej”. Habilitant,
w szczegblnosci w naukach inzynieryjno-technicznych nie powinien uzywaé stow
~hajlepszy”, ,najgorszy” itp. Pan dr inz. Marcin Suszynski w autoreferacie wskazuje,
iz zakres tematyczny zawarty w przedstawionym do oceny cyklu publikacji, obejmuje:

+ komputerowych algorytméw przeszukiwania, uczenia maszynowego oraz innych
umozliwiajagcych efektywne ustalenie racjonalnych kolejnosci laczenia jednostek
montazowych;

» modelowania 1 symulacji przebiegu procesu technologicznego montazu recznego oraz
zrobotyzowanego z zastosowaniem modeli zaczerpnigtych z programoéw CAX (oraz
wspolpracy z tymi programami) uwzgledniajacego wybrane cechy montazowe;

e metod oceny i weryfikacji projektowanych oraz aktualnie realizowanych procesow
technologicznych montazu;

» budowy zintegrowanego, elastycznego, zrobotyzowanego systemu planowania
montazu.

W kolejnej czgsei recenzji przejde do krotkiego opisu i recenzji publikacji naukowych
zgloszonych jako osiggnigcie naukowe, ktore wedlug mojej opinii majg najwickszy wpltyw na
podjeta tematyke badawcza lub zostaly opublikowane w czasopismach z IF powyzej 2,5.

Pierwszg pozycja jest wspolautorska monografia “Modelling, Simulation and Optimisation
of the Technological Processes of Assembly”. W mojej opinii, ta monografia to istotne zrédlo
informacji zwiazane z technologia montazu. W ksigzce zaprezentowano rdznorodne aspekty
efektywno$ci procesdw montazu, prezentujac unikalne wyniki badaf, ktére sa zilustrowane
realnymi przykladami z praktyki. Praca ta dotyczy zar6wno organizacyjnego aspektu (np.
planowanie kolejnosci operacji montazowych), jak i technologicznego (takiego jak
konstruowanie elementéw w sposob sprzyjajacy wydajnemu montazowi). Monografia jest
syntezg nowoczesnych metod planowania montazu, prezentujac nowatorskie modele
matematyczne, ktére ulatwiajg nie tylko opracowanie procesu montazowego, lecz takze
ewentualne korekty w projektowaniu zespotéw maszyn. W monografii dokladnie opisano

str. 4



konkretne kroki, ktore czgsto prowadza do znalezienia optymalnych rozwigzan planowanego
procesu montazowego. Moim zdaniem to jest wazne nie tylko z punktu widzenia nauki,
ale takze dla potencjalnej implementacji w przemysle.

Drugg wazng prace stanowi publikacja ,,Application of Neural Networks for Water Meter
Body Assembly Process Optimization” w czasopismie Applied Sciences. W artykule
zaprezentowano innowacyjne podejscie do analizy procesu montazu, ilustrujagc na
konkretnym przykladzie mozliwo§¢ manipulowania oczekiwanymi wynikami (bicie
promieniowe po montazu) poprzez kontrole samego procesu montazu. Takie podejscie
uwzglednialo parametry wejsciowe jednostki montazowej przy wykorzystaniu sztucznej
inteligencji w postaci sieci neuronowych. Gléwnym celem stworzonej sieci neuronowej
(ANN - Artificial Neutral Network) bylo osiagniecie okre§lonej wartosci bicia
promieniowego po zakofczonym montazu. W pracy udowodniono, Ze sieci neuronowe s3
niezwykle skutecznym wsparciem dla sterowania procesem montazu, osiagajac efektywnos¢
na poziomie ponad 90%. Autorzy pracy stwierdzili, Ze rozpatrywana efektywnos¢ mozna
dalej zwigkszyé, na przyklad poprzez rozszerzenie zbioru danych szkoleniowych dla
sztucznych sieci neuronowych oraz przeprowadzenie bardziej szczegdélowej analizy procesu.
Opracowana przez Autoréw w publikacji metoda i samo zastosowanie sieci neuronowej moim
zdaniem jest doskonatym narzedziem, ktore z powodzeniem moze wspieraC prace inzyniera
w przemysle w postaci dedykowanej aplikacji komputerowe;.

Praca zatytulowana ,Mechanical Assembly Sequence Determination Using Artificial
Neural Networks Based on Selected DFA Rating Factors” w Symmetry dotyczy zastosowania
innowacyjnej strategii utatwiajacej planowanie procesu montazu. Jej unikalnos¢ polega
na wykorzystaniu sztucznych sieci neuronowych ANN (Artificial Neural Network) oraz
specyficznych kryteriow oceny zaczerpnigtych z metodyki DFA (Design for Assembly).
Przedstawiona w pracy metoda ma za zadanie, wspomaganie ustalania sekwencji montazu
wykonywanego re¢cznie. Autorzy zatozyli, Ze w obecnym stadium badan ta metoda jest
stosowana w konkretnym przedsiebiorstwie, gdzie warunki procesu montazu s3 stosunkowo
state dla nowych produktéw poddawanych procesowi ASP. Procesy montazu realizowane
wczesniej shuzyly jako nauka dla tej sieci. Autorzy zaobserwowali, Ze taki system, w miarg
zwickszania liczby analizowanych procesow montazu, bedzie dokladniej szacowaé czas
nowych proceséw. W procesie nauki sieci neuronowej wykorzystano rézne algorytmy takie
jak steepest descent, gradient scaling oraz Broyden-Fletcher-Goldfarb-Shanno. W celu
przewidywania czasu montazu Autorzy wybrali model sieci, ktory wykazal si¢ najwigksza
efektywnoscia, co osiggnigto poprzez testowanie réznych parametréw metoda empiryczna.
Ostatecznie opracowany model sztucznej sieci neuronowej, wspomagajacy planowanie
sekwencji montazu, zostal pomys$lnie zweryfikowany poprzez zastosowanie danych, ktore nie
zostaly uwzglednione w procesie uczenia.

W czasopi$mie Applied Sciences, Habilitant wraz ze wspotautorami opublikowali prace na
temat “Assembly Sequence Planning Using Artificial Neural Networks for Mechanical Parts
Based on Selected Criteria”. Naukowcy zaprezentowali innowacyjne podejscie
wykorzystujace sztuczng inteligencje do planowania sekwencji montazu. W pracy opisano
system oparty na sieciach neuronowych, ktory przewidywat czas montazu. Ten czas zostal
okreslony na podstawie zestawu kryteriow oceny sekwencji montazowych, opracowanych
przez Autorow: liczb¢ zmian narzedzi i kierunkéw montazu, a takze stabilno$¢ jednostek
montazowych. Te wskazniki umozliwiaty ocene oraz poréwnanie przej$¢ pomigdzy réoznymi
stanami montazu. W trakcie badafh ustalono, Ze skuteczno$¢ sieci w zestawie danych
weryfikacyjnych dla tego konkretnego przykladu siggala 99%. Autorzy w trakcic
eksperymentu zastosowali dodawanie nowych przypadkéw, ktore miato na celu zwigkszenie
precyzji prognozowania czasu montazu oraz nadanie metody uniwersalno$ci, umozliwiajac
zastosowanie procedury do nowych przypadkow, ktore dotychczas nie byty brane pod uwagg.
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Kolejnym istotnym elementem dorobku naukowego przedstawionego do oceny przez dra
inz. Marcina Suszynskiego jest zbior pigciu publikacji wspotautorskich spoza listy JCR.
Publikacje te wpisuja si¢ w przedstawiony temat wniosku habilitacyjnego ,,Modelownie
i optymalizacja recznych oraz zrobotyzowanych proceséw montazu ze szczegélnym
uwzglednieniem ustalania ich kolejno$ci”. Jeden artykut zostat opublikowany w materiatach
pokonferencyjnych wydawnictwa Springer. Pozostale publikacje ukazaly si¢ w mniej
renomowanych czasopismach jak wyzej omowione przeze mnie prace. Jednak po zapoznaniu
si¢ z artykutami stwierdzono warto§¢ naukowa zaprezentowanych wynikoéw. Na szczegdlng
uwage zashiguje praca “Computer aided assembly sequence generation”, w ktorej Autorzy
podjeli probe opracowania i udoskonalenia programu komputerowego Msassembly na
podstawie algorytmu wyznaczania kolejno$ci montazu jednostek montazowych, ktory swoje
dzialanie opiera na hipergrafach i grafach skierowanych, oraz na ocenie przejs¢ migdzy
poszczegdlnymi stanami montazu, a takze zmodyfikowanym algorytmie Dijkstry. Wszystkie
pie¢ artykuldow potwierdzaja umiejetnosci Habilitanta do mozliwosci planowania badan
doswiadczalnych i publikacji ich wynikéw.

Podsumowujac osiggniecia publikacyjne Habilitanta nalezy stwierdzi¢, ze zaréwno
monografia jak réwniez artykuly stanowiace jednotematyczny cykl publikacji stanow1 istotny
wklad w dyscypline inzynieria mechaniczna, co jednoznacznie przemawia za pozytywng
oceng. Sumaryczny Impact Factor publikacji stanowiacych jednotematyczny cykl publikacji
przedstawiony do oceny to wg bazy Web of Science 11,222, a calego dorobku
publikacyjnego, zgodnie z rokiem opublikowania, wynosi 29,224. Indeks Hirscha Habilitanta
na dzien sporzadzenia recenzji wg bazy Web of Science wynosi 6, co nalezy uzna za
odpowiednie. Powyzsze osiggniecia wskazuja na wumiarkowang aktywno$¢ naukowsg
Habilitanta. Ilos¢ cytowan odzwierciedla jako§¢ wybranych publikacji naukowych, prace
Habilitanta cytowane byly 98 razy wg Web of Science (na dzien sporzadzenia recenzji).
Swiadczy to, izartykuly spotkaly si¢ z zainteresowaniem naukowcéw zajmujacych sig
tematykg zwiazang z procesem technologicznym montazu rgcznego oraz zrobotyzowanego.
Przedstawiony do oceny dorobek sktania do sformufowania nastgpujacych wnioskow:
osiggniecie naukowe znajduje si¢ tematycznie w obszarze inzynierii mechanicznej, istotnym
punktem wniosku jest odpowiednia liczba publikacji w czasopismach naukowych, wskazniki
bibliometryczne osiggniecia naukowego jako catosci znajdujg si¢ réwniez na odpowiednim
poziomie. Podsumowujac cato$¢ przedstawionego cyklu publikacji nalezy zauwazyc, iz dzieta
Autora opierajg si¢ na badaniach symulacyjnych i empirycznych, realizowanych przy uzyciu
nowatorskich rozwigzan bazujagcych w duzej mierze na zastosowaniu teorii grafow,
w szczegOlnosci hipergraféw i zbudowanych na ich podstawie grafow skierowanych oraz
zapisie macierzowym.

Publikacje opisujg stan wiedzy w obszarze modelowania procesu technologicznego
montazu recznego i zrobotyzowanego, w okre§lonych warunkach produkcyjnych i1 majg
charakter pracy badawczej, przeglad literatury odnosi si¢ do najnowszych $wiatowych
osiggnie¢, dyskusja wynikéw odnosi si¢ do osiagni¢¢ innych badaczy. Mozna sadzi¢, iz Autor
interesuje si¢ kierunkami badan na arenie migdzynarodowej oraz zna osiggnigcia naukowe
innych os6b. Dyskusja wynikéw badan jest niezb¢dnym elementem zgodnie z metodologia
badan naukowych, winna byé takze oparta na badaniach §wiatowych opublikowanych
w czasopismach z listy JCR. Przedstawione powyzej uwagi pozwalaja stwierdzic,
iz przedstawione publikacje wnosza istotny wktad w rozwoj dyscypliny naukowej inzynieria
mechaniczna.
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4. Ocena osiagni¢¢ naukowo-badawczych

Habilitant jest wspolautorem 11 publikacji naukowych opublikowanych po uzyskaniu
stopnia doktora z bazy Journal Citation Reports (lista A MNiSW). W dokumentacji Habilitant
wykazal, iz po uzyskaniu stopnia doktora opublikowat lacznie 20 artykuléw naukowych,
ktore nie zostaty przez Habilitanta zakwalifikowane do cyklu zgloszonego jako osiagnigcie
naukowe, w tym 5 z listy JCR:

1. Vit Cernohlavek, Frantisek Klimenda, Pavel Houska, Marcin Suszynski: Vibration
Measurements on a Six-Axis Collaborative Robotic Avrm - Part I, Sensors - 2023, vol. 23,
iss. 3.

2. Frantisek Klimenda, Roman Cizek, Marcin Suszynski: Measurement of a Vibration on a
Robotic Vehicle, Sensors - 2022, vol. 22, iss. 22.

3. Martin Svoboda, Milan Chalupa, Karel Jelen, Franti$ek Lopot, Petr Kubovy, Milan Sapieta,
Zden&k Krobot, Marcin Suszynski: Load Measurement of the Cervical Vertebra C7 and
the Head of Passengers of a Car While Driving Across Uneven Terrain, Sensors, 2021,
vol. 21, no. 11.

4. Michat Chruscinski, Szymon Szkudelski, Jacek Borowski, Artur Meller, Marcin
Suszynski: New Copper Alloys Used to Make Products Intended for Contact with
Drinking Water, Materials, 2021, vol. 14, no. 21.

5. Olaf Ciszak, Jakub Juszkiewicz, Marcin Suszynski: Programming of Industrial Robots
Using the Recognition of Geometric Signs in Flexible Welding Process, Symmetry -
2020, vol. 12, no. 9.

Liczba publikacji Habilitanta po uzyskaniu stopnia doktora jest wynikiem dobrym i biorac
pod uwage nazwy czasopism (Applied Sciences, Symmetry, Tehnic¢ki Vjesnik — Technical
Gazette, Assembly Automation) pozwala na stwierdzenie, iz wynik ten jest wystarczajacy do
ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego w naukach technicznych.

Habilitant wykazal az szesna$cie zrealizowanych lub trwajacych oryginalnych osiagnig¢
projektowych, konstrukcyjnych i technologicznych. Habilitant nie wskazal swojego udziatu
procentowego W wymienione osiagnigcia (dotyczy w  szczegolnoSci  projektow
wspolautorskich), okresu realizacji, ajedynie zasygnalizowal istnienie takich osiggnigc,
miejsce realizacji i rok wystapienia. Habilitant moze pochwali¢ si¢ znaczacym dorobkiem
uczestnictwa w projektach krajowych. W dwoch projektach dr inz. Marcin Suszynski byl
kierownikiem, sg to jednak tylko projekty o malym =zasiggu krajowym, gdzie jeden
organizowany byl przez Poznanski Akademicki Inkubator Przedsigbiorczosci, ktory uzyskat
w 2012 roku nt. ,Wdrozenie autorskiego systemu ustalania i usprawniania kolejnosci
montazu w firmie CUT STEEL w Sieroszewicach”, natomiast drugi w roku 2013 w ramach
konkursu na realizacje zadan badawczych zwigzanych z rozwojem mlodych naukowcow oraz
uczestnikow studidow doktoranckich (DAMNID): ,Opracowanie podstaw teoretycznych
dotyczacych opracowania ergonomicznego wspornika ciala przeznaczonego do operacji
chirurgicznych”. W pozostatych projektach uczestniczy! jako wykonawca (3 projekty) lub
kluczowy czlonek B+R (1 projekt). Nalezy podkreslic, ze Zaden z projektow nie byl
wykonywany przy wspoélpracy z oSrodkami naukowymi w Polsce. Habilitant w zalaczniku 4
wniosku podal, iz brat udziat w 10 konferencjach po uzyskaniu stopnia doktora. W roku 2017
na konferencji MATEC Web of Conferences w Rumunii jego referat zostal wybrany
najlepszym referatem w sekcji 51. Udzial w konferencjach to wazna czgs¢ doswiadczenia,
pozwalajaca Habilitantowi poddal sie¢ ocenie specjalistbw z tego samego obszaru
zainteresowan naukowych. Dodatkowo byl czlonkiem komitetu naukowego na 4
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konferencjach miedzynarodowych, cztonkiem komitetu organizacyjnego na 2 konferencjach
migdzynarodowych oraz prowadzit jedna sesj¢ w trakcie 5th International Scientific-
Technical Conference Manufacturing. Jest czlonkiem w trzech konsorcjach i sieciach
badawczych, wspolpracujgcymi gléwnie z oSrodkami naukowymi w kraju. Pan dr inz. Marcin
Suszynski podal we wniosku, ze jest cztonkiem rady redakcyjnej czasopisma American
Journal of Mechanical and Industrial Engineering, cztonkiem rady recenzentow przy
czasopi$mie Symmetry oraz byl edytorem w wydaniu specjalnym ,,Advances in Robotic
Machining” czasopisma Machinnes. Habilitant w roku 2021 odbyl 3-miesigczny staz
naukowy w Czechach w Faculty of Mechanical Engineering of Jan Evangelista Purkyne
University in Usti nad Labem. Wspdlpraca obejmowala gléwnie zakres badafh praceu
technologicznego montazu, zastosowania robotow przemystowych w ramach przemystu 4.0
15.0. Niestety nie podano zadnych efektéw wspdlpracy z osrodkiem migdzynarodowym
we wniosku, np. wspdlna publikacja naukowa. Habilitant wykazal udzial lub wykonawstwo
w pigeiu projektach z programéw migdzynarodowych. Pan dr inz. Marcin Suszyfiski wykazal
si¢ réwniez duzym zaangazowaniem w zespolach badawczych podczas realizacji projektow
dla przemyshu (podano 9 zdarzen). dwoch opracowaniach zbiorowych lub indywidualnych,
dokumentacji prac badawczych, ekspertyz podajac wszystkie wymagane szczegoty. Habilitant
wykonat réwniez 21 recenzji artykutéw naukowych opublikowanych p6zniej w czasopismach
miedzynarodowych. Potwierdzeniem pracy naukowe;j jest nagroda JM Rektora Politechniki
Poznanskiej 11 stopnia za osiggnigcia naukowe uzyskane w roku akademickim 2021 roku oraz
wyrOznienie Rektora Politechniki Poznanskiej za zrealizowana dziatalno$§¢ naukowa w tym
samym roku.

W mojej opinii pozytywnie oceniam poziom osiagni¢é¢ naukowo-badawczych Habilitanta,
tj. udzial w projektach oraz liczny udzial w gloszeniu artykulow naukowych na
konferencjach. Za odpowiednie oceniam takze liczbg i jakos¢ publikacji z listy JCR, H indeks
oraz liczbg cytowan (ocena w punkcie 3 niniejszej recenzji), ktére sa m.in. potwierdzeniem
uznania dorobku danej osoby na §wiecie. Habilitant wykazal réwniez dorobek w kilku innych,
waznych obszarach, tj. udzial w komitetach redakcyjnych i radach naukowych czasopism,
recenzowanie artykuléw naukowych.

Zatem podsumowujac dorobek naukowy Kandydata w odniesieniu do art. 219. ust. 1
pkt. 20 a), b), ¢) Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. - Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce
nalezy stwierdzi¢, ze wyniki badan przedstawione w tematycznie powigzanych
artykulach oraz osiagniecia technologiczne dokumentuja istotny wklad w rozwdj
dyscypliny inzynieria mechaniczna, wypelniajac obowiazujace wymogi.

5. Ocena dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspolpracy

z otoczeniem spolecznym i gospodarczym Habilitanta

Habilitant wykazal wspdtprace migdzynarodowa z Evangelista Purkyne University in Usti
nad Labem w Czechach, gdzie w 2021 roku realizowal badania w zakresie procesu
technologicznego montazu, zastosowania robotéw przemystowych w ramach Przemystu 4.0
15,0. Pan dr inz. Marcin Suszynski wykazal aktywny udzial w mig¢dzynarodowych
i krajowych konferencjach naukowych (10 konferencji), o czym wspomniano w punkcie 4.

We wniosku wykazano odpowiedni dorobek wynikajacy z dziatalnosci dydaktyczne;j.
Habilitant w roku 2021 opublikowat jako wspotautor skrypt” ,Podstawy robotyzacji —
laboratorium, temat: Obshluga i programowanie II robota przemystowego IRB”. Pan dr inz.
Marcin Suszyfski kieruje laboratorium robotyzacji Instytut Technologii Mechanicznej,
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej, gdzie jest wykonawca trzech zrobotyzowanych stanowisk
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dydaktyczno-badawczych. W ostatnich trzech latach byt opiekunem merytorycznym
i naukowym zaréwno doktorantdw jak rowniez pracownikow z Evangelista Purkyne
University in Usti nad Labem. Habilitant prowadzi wiele zaje¢ dydaktycznych z takich
przedmiotdéw jak: Podstawy robotyzacji proceséw produkcyjnych, Przemyslowe zastosowania
robotdow, Robotyzacja procesow technologicznych, Robotyka, Podstawy robotyki,
Automatyzacja i robotyzacja proceséw produkcyjnych, Modelowanie i optymalizacja
proceséw montazowych, Zaawansowane procesy montazowe, Podstawy technologii montazu,
Technologia i organizacja montazu, Organizacja i technologia montazu, Elastyczne systemy
produkcyjne, Laboratorium w zakfadach przemystowych oraz Logistyka. Promotor oraz
recenzent ponad siedemdziesi¢ciu prac magisterskich i inZynierskich z zakresu: montazu,
robotyzacji, mechaniki i budowy maszyn, mechatroniki oraz inZynierii biomedycznej.
Habilitant odby! réwniez dodatkowe szkolenia i uczestniczyl w seminariach, ktére zwigkszajg
jego umiejetnosci dotyczace kariery zawodowe.

Habilitant wykazuje rowniez dzialalno$¢ organizacyjng na rzecz Politechniki Poznanskiej
czy wspolpracy z przemystem. Do najwazniejszych osiagnig¢ mozna zaliczy¢ promocje
wydzialu Inzynierii Mechanicznej w ramach Regionalnej Izby Gospodarczej w Kaliszu,
w ramach czlonkostwa w Business Centre Club (Loza Wielkopolska) jak rowniez na
Miedzynarodowych Targach w Poznaniu poprzez prowadzenie i organizacj¢ stoiska
Politechniki Poznanskiej. Potwierdzeniem zaangazowania Habilitanta w dziatalno$é
organizacyjng sg podzickowania Dziekana Wydzialy v Budowy Maszyn i Zarzadzania na
rzecz promocji Wydziahu, ktore zostaly wreczone w 2016 roku.

Pan dr inz. Marcin Suszyfiski przedstawit we wniosku znaczacy dorobek w zakresie
wspOlpracy z przemystem, ktéra dotyczy m.in. realizacji wspolnych projektow, badan i zlecen
od zakladow przemystowych. Zwienczeniem takich dziatan jest kilka opracowan koncepcji i
stanowisk dla firm jak rowniez wprowadzone wdrozenia. Habilitant sporzadzit réwniez na
zlecenie opinie o innowacyjnosci czy ekspertyzy.

Podsumowujac, osiagniecia Pana dr inz. Marcina Suszynskiego w zakresie dorobku
dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspolpracy migdzynarodowej i z sektorem
gospodarczym sg silnie zroznicowane. Za bardzo dobry oceniam dorobek w zakresie
dydaktyki oraz popularyzacji nauki w aspekcie wystapien na konferencjach. Osiggnigcia
w zakresie wspotpracy miedzynarodowej sg jedynie wystarczajgce. Osiagnigcia w innych
obszarach, tj. udziat w zespolach eksperckich i konkursowych sa na odpowiednim poziomie.
Habilitant takze uczestniczyt w pracach zwigzanych z przemystem, co jest wazna czescia
pracy naukowca.

6. Whniosek koncowy

Podsumowujac ocen¢ osiggnigcia naukowego 1 dorobku Pana dra inz. Marcina
Suszynskiego, stwierdzam, ze:

1. Przedstawione osiagniecie naukowe pt. ,,Modelownie i optymalizacja r¢cznych oraz
zrobotyzowanych procesow montazu ze szczegblnym uwzglednieniem ustalania ich
kolejno$ci”, zawiera oryginalny wktad do dyscypliny: inZynieria mechaniczna,
w szczegblnosci na uwage zastuguje nowe (w stosunku do obecnego stanu wiedzy) podejscie
do zagadnien zwigzanych z zastosowaniem heurystycznego ustalania kolejno$ci montazu
jednostek montazowych oraz optymalizacji/racjonalizacji przebiegu samego procesu r¢cznego
i zrobotyzowanego w przemysle maszynowym oraz elektromaszynowym.

2. Habilitant ma wystarczajacy dorobek naukowy opublikowany w czasopismach
krajowych i zagranicznych oraz szereg prezentacji swoich prac na konferencjach krajowych
1 mi¢dzynarodowych.

str. 9



3. Kandydat jest uznanym specjalista w swojej specjalno$ci naukowej, zardwno w kraju,
jak i za granica.

Caloksztalt dorobku Habilitanta oceniam jednoznacznie pozytywnie. Zatem uwazam,
Zze Pan dr inz. Marcin Suszynski spelnia wymagania stawiane przez Ustaw¢ Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2018 poz. 1669 z pézn. zm.) kandydatom do
stopnia doktora habilitowanego: jego dorobek naukowy stanowi znaczacy wklad
w rozwdj dyscypliny inzynieria mechaniczna, wykazuje si¢ istotna aktywnoscia naukowsa
realizowang w wiecej niz jednej uczelni. Niniejszy wniosek oceniam pozytywnie.

Signed by /
Podpisano przez:

Radostaw
Wojciech Maruda

Date / Data:
2023-12-1511:38
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