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sporzadzona na zaméwienie Politechniki Poznanskiej, reprezentowanej przez
Dziekana Wydzialu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki prof. dr. hab. inz. Wojciecha Szelaga,
zgodnie z Umow3 o dzielo nr 0210/2020/69 z dnia 22.12.2020 r.

Uwagi wstepne

Wymagania stawiane kandydatom do stopnia doktora habilitowanego, podane w Art. 219
Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r., poz.
1668 z pdzn. zm.), maja nastepujace brzmienie (przytaczam jedynie fragmenty, ktére mozna
bezposrednio odnies¢ do wniosku Kandydata; podkreslenia moje):
»Art. 219. 1. Stopieri doktora habilitowanego nadaje sie osobie, ktéra:

1) posiada stopien doktora ...;

2) posiada w dorobku osiqgniecia naukowe albo artystyczne, stanowiqce znaczny wktad w rozwdj
okreslonej dyscypliny, w tvm co najmniej:

a ..., lub
b) 1 cyvkl powigzanych tematycznie artykuléw naukowych ..., lub
¢ ...,

3) wykazuje sie istotnqg aktywnosciq naukowaq ... realizowang w wiecej niz jednej uczelni, instytucji
naukowej ..., w szczegdlnosci zagranicznej.
2. Osiagniecie, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 2. moze stanowié czes¢ pracy zbiorowej, jezeli opracowanie
wydzielonego zagadnienia jest indywidualnym wkladem osoby ubiegajqcej sie o stopien doktora
habilitowanego.”

Ustawowe wymagania dotyczace stopnia doktora habilitowanego w zasadzie ograniczaja sie
do dwoch elementéw: 1) ,osiggniecia naukowe stanowiqce znaczny wkltad autora w rozwdj
okreslonej dyscypliny naukowej” oraz 2) ,,istotna aktywnos¢é naukowa realizowana w wiecej
niz jednej uczelni”. Niestety takie zapisy ustawowe sg bardzo nieostre i nie do korca
wiadomo co nalezy rozumie¢ pod tak ogdlnie sformutowanymi pojeciami. Ocene ,,zrnacznego
wkiadu” oraz ,istotnej aktywnosci naukowej” przeprowadzitem wykorzystujac wlasne
doswiadczenie naukowe, w tym to umozliwiajace poréwnanie ,jakosci’ recenzowanego
wniosku z innymi przeze mnie ocenianymi wczesniej 1 tymi, do ktérych dokumentacji miatem
dostep.

Recenzja ma wyodrgbnione dwie gtdéwne czesci:

Czesé 1

Ocena osiggnig¢cia naukowego dr. inz. Jakuba Koloty — cyklu o$§miu publikacji pod
wsplélnym tytulem ,Identyfikacja, modelowanie i sterowanie elektroaktywnych
polimerdow”,

Czes¢ 11

Ocena istotnej aktywnosci naukowej dr. inz. Jakuba Koloty.



Ostatnig czgscig recenzji jest wniosek koncowy. Dodatkowo, jeszcze przed Czescig I,
zamiescitem uwagi do dokumentacji wniosku, w szczegdlnosci do opracowanego przez
Habilitanta Autoreferatu (zatacznik nr 3). :

Uwagi do dokumentacji wniosku

Wszystkie artykuly wchodzace w sktad cyklu zostaly napisane w jezyku angielskim. Nie
mam watpliwosci, ze w przypadku kazdego z czasopism, w ktorych si¢ one ukazaty,
Habilitant, zapoznajac si¢ z wymaganiami redakcji, ,,napotykal” na mniej wiecej taki tekst:
wultimately, if your language is poor, making your manuscript unclear, your submission could
be rejected by a Managing Editor or an editor before review”. Analize dokumentacji wniosku
zaczalem od Autoreferatu. Natrafilem w nim na tak duza liczbe bledéw redakcyjnych
ijezykowych réznej natury, ze zastanawialem sie, czy nie powinienem wzia¢ pod uwage
sformutowania ,,before review”. Odstapitem od tego, bo w Ustawie nie ma na ten temat
mowy. Ponizej, zeby nie by¢ gotostownym, przytaczam swoje uwagi do redakcji tekstu
Autoreferatu. Przedstawiam przyklady bledéw jezykowych, liczac na to, ze Habilitant
przynajmniej si¢ nad nimi zastanowi. W koficu juz jest i zapewne jeszcze dlugo bedzie
wychowawcg nowych pokolen naukowcow.

A oto ogblne uwagi do redakcji tekstu Autoreferatu i tylko niektére sposrdéd bardzo wielu
zauwazonych bledéw jezykowych (nie przytaczam przyktadow biedéw interpunkcyjnych,
cho¢ jest ich réwniez sporo):

e Bledy jezykowe w tekscie Autoreferatu majg rézng wage — od drobnych (chochlikow
drukarskich), po powazne btedy stylistyczne. W tym punkcie podam przyktady drobnych
bledéw: strona 14 — jest ,,modut Younga”, powinno by¢ ,,modutu Younga”; strona 30 — jest
»Charakterystyk czestotliwosciowej”, powinno by¢ ,,charakterystyki czestotliwosciowe;j”,
strona 31 — jest ,,wyniki graficzne poprarte”, powinno by¢ ,,wyniki graficzne poparte”; ...

e Na stronie 9 pojawia si¢ takie zdanie: ,,Wnikliwe poznanie struktury elektroaktywnego
polimeru jonowego pozwolito dokonaé trafnego przegladu literatury w celu opracowania
wiernego modelu do dalszych badan.”. Z tego zdania wynika, ze Habilitant najpierw
wnikliwie poznat strukture elektroaktywnego polimeru jonowego, a dopiero p6zniej, chyba
juz zupenie niepotrzebnie, dokonat trafnego przegladu literatury. Trudno tez rozstrzygnadé
co w tym kontekscie oznacza ,,wierny model”.

e Skrét (akronim) FEM po raz pierwszy pojawia si¢ na stronie 8 Autoreferatu (nie
uwzgledniajac tytutu publikacji JK7 na stronie 5). Wowczas nie zostato wyjasnione jego
znaczenie. Pozniej skrot pojawia si¢ na stronach 25, 34, 41 (dwukrotnie) oraz 42, za
kazdym razem (w sumie pigciokrotnie) z przytoczona peing wersja angielska: ,,FEM (ang.
Finite Element Method)”. Czy naprawdg nie mozna byto zrobié tego jeden raz, najlepiej na
stronie 8?

e Przykladow zbytecznego powielania tych samych tresci jest znacznie wiecej. Na stronie 25
Habilitant wymienia swoje osiagniecia w pracy [JK5]. Dokladnie taka sama informacja jest
powtérzona na stronie 41 (prawie pét strony tekstu). Informacja o osiggnigciach w pracy
[JK7] jest najpierw podana na stronie 34, po czym powtdrzona na stronie 41. Po co?

e Zdanie to jaka$ mysl wyrazona stowami (wyrazami), przy czym najlepiej jest, gdy jest ona
dostepna takze dla odbiorcy. Usitowatem zrozumie¢ zdanie ze strony 21: ,,Uwzglednienie
przez habilitanta procesu wysychania stanowi dominujqcy czynnik w  stosunku do
nieliniowego charakteru pojemnosSciowego analizowanego modelu IPMC podczas pracy ze



zmieniajqcq siq wilgotnosciq membrany.”, ale moje proby zakonczyly si¢ niepowodzeniem
»Sia” to oczywiscie chochlik drukarski). Podejrzewam, ze takich oséb jak ja moze byé
wigcej. Niestety nie jest to jedyne zdanie tego typu w tekscie Autoreferatu.

e Na stronie 26 pojawia si¢ sformutowanie ,rozciqganie grubosci”’, a na stronie 27
Sciskanie grubosci”. Sciskaé czy rozciagaé mozna cos, ewentualnie kogo$. Grubosé to
wymiar badz cecha tego, co grube. Wymiaru ani cechy $ciska¢ nie mozemy, choé
przyznaje — tu akurat domyslam si¢ o co chodzi Habilitantowi.

e Wzory matematyczne nie sg zapisane w jednolity sposéb. Symbole konkretnych funkcji,
jak réwniez operatory rozniczkowania, nalezy pisaé antykwa (pismem prostym). Habilitant
niestety nie przywiazuje do tego najmniejszej wagi. Przyktadowo: we wzorze (19) mamy
sin(f) (antykwa), we wzorach (20) i (21) sin(6) (kursywa), po czym we wzorze (23)
funkcja sinus ponownie jest zapisana antykwa. Habilitant jest w tym ,.konsekwentny”.
W tekscie Autoreferatu rowniez zapisuje raz kursywa, innym razem antykwa symbole tych
samych parametrow modeli matematycznych. Zasad ,,ortografii technicznej” nalezy
przestrzega¢ z taka samg starannoscia, z jaka staramy si¢ przestrzegaé zasad zwyklej
ortografii.

e Habilitant wielokrotnie powtarza sformutowanie typu ,.eksperymentalny pomiar”. Jesli
»pomiar”, to raczej ,,eksperymentalny” z natury rzeczy. Przyktady: ,,schemat pomiarowy
stanowiska eksperymentalnego” (podpis pod rysunkiem 4), ,zweryfikowany pomiarami
eksperymentalnymi” (strona 15), ,,zmierzonego eksperymentalnie” (podpis pod rysunkiem
18), ,,pomiarami eksperymentalnymi” (strona 23), ,,przeprowadzonych eksperymentalnie
pomiarow” (strona 29), ,.,pomierzonym eksperymentalnie” (strona 39).

e Powyzej prébowatem w jakis sposoéb pogrupowaé dostrzezone biedy. Autoreferat zawiera
jednak tez catg game niefortunnych sformutowan, ktére nie dajg si¢ pogrupowaé. Oto
przyktady:
strona 7 — ,,na przylozony potencjal” (podpis pod rysunkiem 1) (lepiej postugiwaé sig tu
napigciem, poniewaz potencjal w ogdlnosci nie jest okreslony jednoznacznie);
strona 19 — ,,ocena zawartosci wilgotnosci” (wilgotnosc¢ to stan nasycenia czegos woda lub
inng ciecza, mozemy zatem mowié o stopniu wilgotnosci, a nie o zawartosci wilgotnosci),
strona 25 — ,,Membrana DEAP jest wykonana z silikonowej membrany” (podkreslenia
moje),
strona 42 — , traktujqc site ciezaru masy jako wartos¢ nieznang” (nie wiem o co tu moze
chodzié, ale wiem, ze to catkowicie bledne sformutowanie; ,,ciezar” to przeciez sita, cos
jak ,,masto maslane”, a tu jeszcze dochodzi masa).

Czgse 1
Ocena osiggnigcia naukowego dra inz. Jakuba Koloty,
cyklu o$miu publikacji pod wspélnym tytulem
»ldentyfikacja, modelowanie i sterowanie elektroaktywnych polimerow”

Polimery elektroaktywne (EAP, od ang. electroactive polymers) to polimery, ktére pod
wplywem pola elektrycznego zmieniaja swéj ksztatt lub rozmiary. Wprawdzie pierwsze
eksperymenty z tym zwigzane zostaty wykonane bardzo dawno temu, bo juz w roku 1880
Wilhelm Roéntgen badat wplyw pola elektrostatycznego na wiasciwosci mechaniczne paska
kauczuku naturalnego, ale prawdziwy rozkwit badan nad takimi materiatami, zaréwno



teoretycznych jak 1 eksperymentalnych, nastapit w ostatnich 30 latach. Polimery
elektroaktywne, ktore dziela si¢ na dwie podstawowe klasy — jonowe i dielektryczne (w
zaleznosci od czynnikow wywotujacych deformacje), moga zrewolucjonizowaé uktady
motoryczne wykorzystywane w przemysle, medycynie i wielu dziedzinach zycia
codziennego. Praca naukowa dra inz. Jakuba Kototy dotyczy wiasnie badan nad wtasnosciami
takich materialéw oraz ich aplikacjami w systemach automatyki i robotyki.

Habilitant przedstawit jako swoje ,,0siggniecie naukowe” cykl 8 artykutéw, z ktorych 2 sg
autorskie, za§ w pozostatych Jego udziat zmienia si¢ w granicach od 30 do 60%. Sposrod
8 publikacji cyklu, 7 ukazalo si¢ w czasopismach z bazy Journal Citation Reports, czyli
posiadajacych impact factor (IF). Nalezy podkresli¢, ze najnizszy [F przekracza 2.2, a to
oznacza — przynajmniej teoretycznie — wysoka jakos¢ czasopism, w ktérych publikacje si¢
ukazaly. Oba autorskie artykuty Habilitanta sa opublikowane w czasopismach z bazy JCR.
Pig¢ pierwszych prac cyklu dotyczy polimeré6w jonowych, trzy ostatnie polimeréw
dielektrycznych.

Ponizej krétko omawiam poszczegélne publikacje cyklu.

[1] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Sensorless position estimator applied to nonlinear IPMC model, Smart Materials and
Structures, 2016, vol. 25, no. 11, pp. 115037-1-115037-11, IF: 2.909, Punkty MNiSW: 40, udzial Habilitanta 50%

W pracy zostaly przedstawione sposoby modelowania oraz identyfikacji parametréw
sitownikdbw IPMC. Pokazano mozliwo$¢ stosowania estymatoréw pozycji w trybie
bezczujnikowego sprzezenia zwrotnego. Uwzgledniono nieliniowy charakter procesow
elektrochemicznych w materiale. Duza wartoscig artykutu jest calosciowe opisanie procedury
modelownia, identyfikacji parametrow oraz definiowania obserwatoréw przemieszczenia
w trybie bez czujnikéw sprzgzenia zwrotnego dla jonowych polimeréw elektroaktywnych
IPMC. Wykonano badania symulacyjne i eksperymentalne.

[2] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Stawomir Stepieri, SDRE controller considering Multi Observer applied to nonlinear [IPMC
model, Smart Structures and Systems, 2017, vol. 20, no. 1, pp. 1-10, IF: 2.231, Punkty MNiSW: 30, udzial Habilitanta
40% (Uwaga: taki procent wynika z o§wiadczen wspélautoréw; w Autoreferacie, na stronie 24, Habilitant podal
pewnie przez nieuwage 50%)

W artykule nieliniowy model sitownika IPMC, znany w literaturze przedmiotu wczesniej,
zostat rozszerzony o rownania mechaniki i opisany w przestrzeni stanu, co bylo punktem
wyjscia do nieliniowego suboptymalnego sterowania w oparciu o metod¢ SDRE (State
Dependent Riccati Equation). Niestety, jedyne réwnanie, ktére z tego artykulu zostato
przytoczone w Autoreferacie (strona 16), jest zapisane niestarannie, z pominigciem jednego
czlonu. Habilitant w Autoreferacie podkreslit swoj udzial w opracowaniu czgsci mechanicznej
nieliniowego modelu IPMC (uwzglednienie predkosci i przyspieszenia sitownika).

[3] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Adaptive observer-based control for an IPMC actuator under varying humidity conditions,
Smart Materials and Structures, 2018, vol. 27, pp. 055004-1-055004-12, IF: 3.543, Punkty MNiSW: 40, udzial

Habilitanta 50%

Pewnym problemem w aplikacjach polimeréw jonowych (IPMC) jest konieczno$¢
utrzymywania ich w stanie nawilzenia, poniewaz tylko w $rodowisku wilgotnym moze
nastgpowaé ruch jondéw, ktéry przektada sie¢ na site mechaniczng. W przypadku IPMC
dzialajacych w powietrzu, zawartos¢ wody w polimerze zmienia si¢ wraz z poziomem
wilgotnosci otoczenia, a to wptywa na zachowanie si¢ sitownika. W artykule przedstawiono
model matematyczny sitownika IPMC uwzgledniajacy zmieniajaca si¢ zawartos¢ wody



w membranie polimerowej. I tu moja krytyczna uwaga do tej czesci Autoreferatu, w ktorej
omodwiony zostal ten artykut. Na stronie 17 Autoreferatu jest taki oto fragment:

»Zawartos¢ wody w membranie [IPMC okreslono na podstawie réwnania:
o= (mw/m)-100% (13)

gdzie mw (we wzorze kursywa, w tekscie antykwa — wirqcenie moje) stanowi mase sitownika
z nawodniona membrana, natomiast m (we wzorze kursywa, w tekscie antykwa — witrqcenie
moje) to masa sitownika wyschnigtego, po jednodniowym okresie wysychania swobodnego.”

Gdyby tak miato by¢, to wspdtczynnik okreslajacy zawarto$¢ wody bytby wigkszy od 100 %.
Sprawdzitem jak jest to zapisane w omawianym artykule. Na szczescie wspdtczynnik o jest
tam zdefiniowany poprawnie.

W sterowaniu adaptacyjnym uwzgledniono zmiany wilgotnosci membrany. Przedstawiono
poréwnanie wynikow obliczen numerycznych i badan eksperymentalnych.

[4] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Integral multiple models online identifier applied to ionic polymer-metal composite
actuator, Journal of Intelligent Material Systems and Structures, 2018, vol. 29, issue 14, pp. 2863-2873, IF: 2.582,
Punkty MNiSW: 35, udzial Habilitanta 60%

Artykul jest w znacznej mierze kontynuacja poprzedniego ([3]), co akurat dobrze si¢ wpisuje
w ustawowe okreslenie ,,cykl powiqzanych tematycznie artykutow naukowych”.
Przeprowadzono szereg eksperymentdw dla sitownika IPMC, w ktérych mierzono zawartos$é
wody w trakcie wysychania membrany oraz parametry wychylenia sitownika przy réznych
poziomach napigcia zasilajacego. Rozwazono rézne algorytmy sterowania adaptacyjnego.
Autorzy zaproponowali rozszerzony algorytm wielomodelowy. Zaimplementowano w nim
algorytm odwracalnosci mapowania migdzy parametrami a mierzalnymi sygnatami,
eliminujac konieczno$¢ wyznaczania wartosci pochodnych sygnalow po czasie.

[5] Jakub Kotota, Design, modelling and analysis of a new type of IPMC motor, Smart Structures and Systems, 2019, vol.
24, issue 2, pp. 223-231, [F: 3.622, Punkty MNiSW: 70

W artykule Habilitant przedstawit nowa konstrukcje napedu krokowego wykorzystujacego
elektroaktywne polimery jonowe. Sitlowniki IPMC mogg realizowaé¢ procesy
mikromanipulacji w uktadach robotyki. Habilitant zaproponowat dwa modele przeniesienia
napedu w silniku IPMC. W pierwszym wirnik jest umieszczony miedzy przektadniami
zgbatymi, w drugim sila napedowa jest przenoszona przez srube skretng. Ograniczeniem
w szerokim zastosowaniu technologii EAP sa stosunkowo niewielkie generowane sity.
W artykule Habilitant przedstawil koncepcje sitownika wielowarstwowego, ktéra w jakiej$
mierze jest proba rozwigzania tego problemu.

[6] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Adaptive Observer for State and Load Force Estimation for Dielectric Electro-Active
Polymer Actuator, JFAC MECHATRONICS & NOLCOS, IFAC-PapersOnLine, vol. 52, issue 16, 2019, ISSN 2405-8963,
pp. 448-453, Punkty MNISW: 20, udzial Habilitanta 50%

W artykule przedstawiono nieliniowy model matematyczny obwodu elektrycznego sitownika
DEAP z kotowa membrang, uwzgledniajacy zjawiska mechaniczne i wiskoelastyczne.
Sitowniki DEAP sg podobne do elastycznych kondensatoréw. Przylozenie napigcia rzedu
kilku kilowoltow prowadzi do $ciskania materiatu polimerowego, co powoduje wychylenie
membrany. Osiagni¢gciem Habilitanta jest uwzglednienie w modelu matematycznym
dodatkowego obcigzenia membrany oraz tarcia wiskotycznego zaobserwowanego podczas
prac eksperymentalnych. Poprawito to proces identyfikacji parametrow badanego silownika
DEAP. Uzyskano duza zgodnos¢ wynikédw symulacyjnych i eksperymentalnych.



[7] Jakub Kolota, The FEM Model of the Pump Made of Dielectric Electroactive Polymer Membrane, Applied Science,
2020, vol. 10, no. 7, pp. 2283, IF: 2.474, Punkty MNiSW: 70

Dielektryczne polimery elektroaktywne ulegaja duzym odksztatceniom pod wpltywem pola
elektrycznego, co daje szerokie mozliwosci zastosowan w réznego rodzaju sitownikach.
W artykule Habilitant przedstawil koncepcje dwumembranowej pompy DEAP. Przyciaganie
membran zapewniaja dwa neodymowe magnesy trwate. Autor przedstawil wyniki badan
symulacyjnych z wykorzystaniem metody elementéw skorficzonych i wyniki badan
eksperymentalnych.

[8] Jakub Bernat, Jakub Kolota, Damian Cieslak, Reset Strategy for Output Feedback Multiple Models MRAC Applied to
DEAP, IEEE Access, 2020, vol. 8, pp. 120905-120915, IF: 4.098, Punkty MNiSW: 100, udzial Habilitanta 30%

W pracy przedstawiono adaptacyjny sterownik dla sitownika DEAP. Zaprezentowano trzy
algorytmy sterowania adaptacyjnego: klasyczny, wielomodelowy, a takze nowatorski
algorytm autorow artykulu — wielomodelowy z resetowaniem, umozliwiajacy poprawe
procesu adaptacji drugiego poziomu w przypadku analizy uktadow z parametrami niecigglymi
w czasie. Swdj udzial w tej pracy Habilitant oszacowat na 30%. W szczegdlnosci jest autorem
zlinearyzowanego modelu sitownika DEAP.

Tematyka, w ramach ktérej badania naukowe prowadzi Habilitant, jest nowoczesna i— co
szczegoblnie istotne w przypadku nauk technicznych — z potencjalnie bardzo szerokimi
perspektywami aplikacyjnymi. W artykutach cyklu przedstawiono propozycje rozwigzan
waznych i przy tym bardzo trudnych zadan teoretycznych i technicznych z zakresu
modelowania elektroaktywnych polimerow oraz algorytméw ich sterowania ze szczeg6lnym
uwzglednieniem  procesé6w  adaptacyjnych. Wyniki obliczen = numerycznych
przeprowadzonych z wykorzystaniem opracowanych modeli matematycznych byty
w wigkszosci przypadkow weryfikowane badaniami eksperymentalnymi. Wszystkie artykuty
zostaly opublikowane w wartosciowych czasopismach, w tym 7 w czasopismach z bardzo
wysokim wspéiczynnikiem wplywu. Kazdy artykut mial co najmniej dwoch recenzentow,
zatem przeszly one juz pozytywna oceng specjalistow. Jezeli odczuwam pewien niedosyt, to
jest on zwigzany z tym, ze w moim przekonaniu wiasciwym miejscem na peilne
przedstawienie istoty wilasnych osiggni¢g¢ naukowych bylaby autorska monografia,
szczegblnie gdy cykl publikacji nie jest cyklem czysto autorskim. Dodatkowo, tematyka
recenzowanego ,,0siggniecia naukowego” po prostu na monografi¢ zastuguje.

Podsumowujac te czes$é recenzji stwierdzam, Ze ,,0siggniecie naukowe” dra inz. Jakuba
Koloty — cykl o$miu publikacji pod wspolnym tytulem ,Identyfikacja, modelowanie
i sterowanie elektroaktywnych polimeréw” - stanowi znaczny wklad w rozwdj
dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika. Polega on na opracowaniu
efektywnych modeli matematycznych elektroaktywnych polimeréw jonowych
i dielektrycznych oraz algorytmoéw sterowania adaptacyjnego, a w szczego6lnosci na:

e opracowaniu nowej konstrukecji napedu  krokowego  wykorzystujacego
elektroaktywne polimery jonowe oraz przedstawieniu sposobow przeniesienia napedu
w silniku IPMC i zwigkszenia generowanej sily ([S] — publikacja autorska);

e opracowaniu koncepcji dwumembranowej pompy z wykorzystaniem polimerow
dielektycznych ([7] — publikacja autorska);

e opracowaniu modelu matematycznego silownika IPMC 2z uwzglednieniem
zmieniajgacej sie zawarto$ci wody w membranie polimerowej;



* uwzglednieniu w modelu matematycznym silownika DEAP dodatkowego obcigzenia
membrany oraz tarcia wiskotycznego zaobserwowanego podczas prac
eksperymentalnych;

e opracowaniu estymatora pozycji w trybie bezczujnikowego sprz¢zenia zwrotnego dla
sifownika IPMC oraz zastosowaniu rozszerzonego algorytmu obserwacji
wielomodelowej przy szacowaniu warto$ci parametrow obiektu;

® opracowaniu  nieliniowego  modelu  matematycznego  silownika IPMC
z uwzglednieniem w cz¢sci mechanicznej zjawiska wiskoelastycznosci.

Czes¢ I
Ocena istotnej aktywnosci naukowej dr. inz. Jakuba Koloty

Osiagniecia naukowo-badawcze Habilitanta oraz wspélpraca z naukowymi instytucjami
krajowymi i zagranicznymi

Oprdécz cyklu 8 publikacji zgloszonego jako ,,0siggniecie naukowe”, dr inz. Jakub Kotota jest
tez autorem badZz wspdtautorem 12 artykuléw opublikowanych po uzyskaniu w 2009 r.
stopnia doktora (ma tez w dorobku 5 artykuléw opublikowanych przed uzyskaniem stopnia
doktora). Sposrod tych 12 artykutéow, 7 zostalo opublikowanych w czasopismach
posiadajacych IF. Nie sg to tak znaczace czasopisma jak te, w ktérych ukazaty sie artykuty
cyklu, ale sumaryczna liczba prac opublikowanych w czasopismach z IF w moim odczuciu
nieco przekracza srednig liczbe tego rodzaju artykulow dokumentowang przez kandydatow
ubiegajacych si¢ o stopien doktora habilitowanego. Po i przed uzyskaniem stopnia doktora
Habilitant moze si¢ tez wykaza¢ wspotautorstwem rozdzialéw w naukowych monografiach
pokonferencyjnych — ma w swoim w dorobku 5 i 6 takich rozdziatéw, odpowiednio po i przed
uzyskaniem stopnia doktora. Jest tez autorem badz wspotautorem w sumie 23 referatéw

konferencyjnych.

Habilitant zaréwno po, jak i przed uzyskaniem stopnia doktora uczestniczyt w pracach
zespotow badawczych realizujacych projekty finansowane w drodze konkursow krajowych.
Obecnie jest wykonawca w projekcie pt. ,,Badanie sterowania adaptacyjnego dla
elektroaktywnych polimeréw” (Narodowe Centrum Nauki, konkurs SONATA 13 No.
2017/26/D/ST7/00092), a wiec o tematyce odpowiadajacej cyklowi publikacji
przedstawionemu jako ,,0siagniecie naukowe” w postgpowaniu habilitacyjnym.

Dr inz. Jakub Kotota jest wspotautorem zgtoszenia patentowego pt. ,,Elektroaktywny sitownik
dielektryczny” (P.433764, 2020). Kreatywnos$¢, umiejetnos¢ proponowania i tworzenia
nowych rozwigzan technicznych to z pewnoscig cechy, ktére nalezy promowaé u o0séb
ubiegajacych si¢ o stopien doktora habilitowanego w dyscyplinie z dziedziny nauk
inzynieryjno-technicznych. W tym kontekscie nalezy tez wskazaé na duza aktywno$é
Habilitanta w realizacji projektéw ustugowych oraz ekspertyz dla réznego rodzaju firm
przemystowych (kilkanascie tego rodzaju projektow).

W dokumentacji Habilitant podat informacje¢ o wspdlpracy naukowej z instytucjami
zagranicznymi: LEAP Technology (Dania), The University of Auckland (Nowa Zelandia),
University of Southampton (Wielka Brytania) oraz RWU Hochschule Ravensburg-
Weingarten, University of Applied Sciences (Niemcy), ale — sadzac z opisu — nie jest to
wspoOlpraca sformalizowana, a raczej opierajaca si¢ na indywidualnych kontaktach



z pracownikami naukowymi zatrudnionymi w tych instytucjach, za wyjatkiem ostatniej
placéwki, z ktora z kolei wspotpraca ma charakter dydaktyczny, jezeli — jak podaje Habilitant
— jest prowadzona w ramach programu Erasmus. Wynikiem wspoétpracy naukowej
z profesorem Janem Sykulskim z University of Southampton jest artykul opublikowany
w International Journal of Numerical Modelling: Electronic Networks, Devices and Fields.
Wspélny artykul z profesorem Samuelem Rossetem z The University of Auckland jest
w trakcie recenzji (tytut artykutu: ,,Identification of Nonlinear Dielectric Elastomer Actuator
Model Based on the Harmonic Balance Method™).

Dr inz. Jakub Kolota podal rowniez w dokumentacji informacje o swojej aktywnosci
naukowe] ,realizowanej w wiecej niz jednej uczelni” (Ustawa), wymieniajac w tym
kontekscie Politechnikg¢ Krakowsks. W roku 2015 w ramach projektu NCBiR ,,Transfer
Innowacji — wzmocnienie powigzan sfery B+R z przedsiebiorcami”, wspotfinansowanego
z Europejskiego Funduszu Spotecznego, realizowanego — jak zrozumiatem — w Politechnice
Krakowskiej, pelnit role doradcza (ekspert naukowy) przy opracowaniu i wdrozeniu planu
strategicznego, ukierunkowanego na rozwdj innowacji i wzmocnienie powiazan MMSP
(mikro, matych i $rednich przedsigbiorstw) z sektorem nauki.

Habilitant jest autorem recenzji artykutéw naukowych przesytanych do czasopism
znajdujacych si¢ w bazie JCR (International Journal of Control, Optimal Control
Applications and Methods, International Journal of Adaptive Control and Signal Processing,
Advances in Mechanical Engineering, Strojniski vestnik — Journal of Mechanical
Engineering, Energies) oraz referatow na miedzynarodowych i krajowych konferencjach
naukowych (IEEE Conference on Decision and Control, Krajowa Konferencja Automatyki).

Dorobek dydaktyczny, popularyzatorski i organizacyjny dra inz. Jakuba Koloty

Habilitant jest zatrudniony w Politechnice Poznanskiej od 1 pazdziernika 2004 roku, najpierw
na Wydziale Elektrycznym, nastepnie na Wydziale Informatyki, a obecnie — od 1 listopada
2019 roku — na Wydziale Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki. Prowadzil i prowadzi
rézne formy zaje¢ dydaktycznych z przedmiotow podstawowych i specjalistycznych na
kierunku Automatyka i Robotyka. Jest autorem programéw nauczania oraz materiatéw e-
learningowych dla wielu z tych przedmiotéw. Habilitant jest promotorem tacznie 130 prac
dyplomowych inzynierskich oraz magisterskich.

Dzialalno$¢ dydaktyczna dra inz. Jakuba Kototy byla doceniana nie tylko przez
zwierzchnikow, ale rowniez przez studentéw. Wielokrotnie otrzymywat nagrody JM Rektora
Politechniki Poznanskiej za osiagnigcia dydaktyczne. W latach 2012-2018 az pigciokrotnie
zdobywal 1 miejsce w konkursach, w ktorych studenci wybierali nauczyciela akademickiego
najlepiej prowadzacego zajecia na I stopniu studiow stacjonarnych na Wydziale Informatyki
Politechniki Poznanskiej. Trudno sobie wyobrazi¢ lepsze wyrdznienie dla nauczyciela
akademickiego. W roku 2018 Habilitant zostal uhonorowany Medalem Komisji Edukacji
Narodowej, przyznawanym nauczycielom akademickim legitymujacym si¢ wybitnym
dorobkiem w zakresie o$wiaty i wychowania.

Habilitant petnil szereg funkcji organizacyjnych na Politechnice Poznanskiej. Byl m.in.
kierownikiem studiéw podyplomowych, opiekunem kilku laboratoriéw specjalistycznych, czy
tez czlonkiem wydziatlowej komisji ds. jakosci ksztalcenia. Godna uwagi jest tez jego
dziatalnos¢ w zakresie promocji studiow technicznych wsréd uczniéw szkot srednich.
W dokumentacji jest podana informacja o kilkunastu spotkaniach Habilitanta z mlodzieza
szkot $rednich, podczas ktérych przedstawiat kierunki techniczne na Wydziale Informatyki



PP 1 wyglaszal wyklady popularnonaukowe z zakresu automatyki i robotyki, w tym takze
polaczone z prezentacjq robotow mobilnych.

Podsumowujac druga cze$é recenzji — ,oceng istotnej aktywnoSci naukowej” dr. inz.
Jakuba Koloty, stwierdzam, ze Habilitant zar6wno w zakresie ,,0siggni¢¢ naukowo-
badawczych oraz wspélpracy z naukowymi instytucjami krajowymi i zagranicznymi”,
jak i w zakresie ,,dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego i organizacyjnego” ma
duze osiagnigcia i spelnia wymagania stawiane kandydatom do stopnia doktora
habilitowanego.

Whiosek koncowy

Stwierdzam, ze dr inz. Jakub Kolota spelnia wymagania okreSlone w Art. 219 Ustawy
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce oraz ze wniosek o nadanie
mu stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie
automatyka, elektronika i elektrotechnika jest zasadny.

% ’
istaw Gratkowski)



